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LABORATORY OF PROJECTION, CONTROL AND
MANAGEMENT OF PRODUCTION
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Abstract

The paper presents the structure of the “Laboratoiryprojection, control ar
management of productipmwhich is focused on the research and educatiactalities in the
field of projection, planning, organization and guction management, project management,
solution of innovation, rationalization and modeation projects of production systems
the managing and economic evaluation of these systéms.characterized by appropri
laboratory equipment, including examples of sekbgterkplace types.
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Uvod

Katedra manazmentu a ekonomiky SjF TU v KoSiciaahpondporu svojicl€innosti
vyuziva "Laboratorium projektovania, riadenia a m@a#ovania vyroby'. Je to novo
koncipované laboratérium, ktoré sa zameriava n&wwsa vyvoj Vv oblasti projektovania,
planovania, organizacie a riadenia vyroby, proje&tm riadenia, rieSenia inasraych,
racionaliz&énych a modernizanych projektov vyrobnych systémov, ich manazovania
a ekonomického hodnotenia predovSetkym u dodBwateautomobilového priemyslu.
Laboratorium nema koncépe vymedzeny Ziaden jednozna existujuci ,pilotny vzor".
Novog’ pristupu je v profilacii na aktivity vyskumnéhovgucbového charakteru suvisiace
s vyraznym zvySovanim produktivity [ ]. &nnosti laboratéria je zahrnuté aj ohlgsipravy
Specialistov pokryvajuca zakladné a nadstavbouwdyfdstidia a tréningovej pripravyudskych
zdrojov pre prax v uvadzanom segmefim@osti.

Charakteristika

V laboratoériu su realizované pracoviska s prigju$ laboratornym vybavenim,
Specializujice sa na experimentalne analyzy a @ftAciu  pracovnych postupov
v hybridnych montéznych, paletiaaych, baliacich @’alSich findlnych procesoch vyroby a
Specializovany ¢ebny segment s didaktickymi adi@ovymi technickymi prostriedkami
a softvérovym vybavenim podriadenym tréningovémdetu vzdelavania. Laboratorium
odvodzuje svoje hlavné ciele od vymedzenych smeypvoja dodavatského priemyslu [ ]:

» dynamika inovacii, nové materialy, nové vyvojovéhé&my, nové prvky a systémy
automobilov a technoldgie ich vyroby,

* reinziniering podnikovych procesov, zmeny podnikosratégie, konkureme
postupy, projekty modernizacie vyrobnej zakladnenovacia a priprava
a prevadzkovanie novych vyrob,

» globalizécia podnikov, sieva a znalostna ekonomika, infortng a logistické siete,
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partnerstva, outsourcing, virtualne orgagigastruktiry a pod.,
* nové techniky vo vyskume a vyvoiji, simultanne ingistvo, informéné technolégie,

[ v

inovainé spravodajstvo, techniky tvorivosti, §i@acové simulacie, virtualna realita a
iné,

* rast vyznamd’udskych zdrojov, variabilita foriem vzdeldvaniagningové techniky
proinova&na orientacia a celozZivotné vzdelavanie.

Vo vymedzenom priestore sU umiestnené  laboratoiseky a pracoviska
s prislusnym laboratornym vybavenim (obr.1):
1. Useky Specializované na experimentalne analyzytienafizaciu pracovnych postupov v
montaznych, paletizaych, baliacich a’alSich finadlnych procesoch vyroby:

. Ergonomicka modulova hybridna pracovna bunka sn@clgickym
prisluSenstvom.

. Ergonomicka modulova viacprofesna hybridna liskdopravnou jednotkou.

. Automatizované pracoviska s programovageni a automatickymi
manipul&nymi a technologickymi jednotkami.

Obr.1 Poliad natag’ laboratorneho priestoru s laboratornymi pracoviska

2. Integrovany projektovy a manazérsky t&ys pre integruje $asné moderné
projektové, manazérske, infortimé, digitaliz&né, virtualne aralSie technol6égie do
komplexného celku. Weny je na projektovanie digitalnych vyrobnych syste&
a zavodov. V Struktire integrovaného projektovéhanamazérskeho systému su
integrované:

» Horizontalna projektové talfa (projektovy stdl) ufend pre vytvaranie 3D fyzickych
modelov konceptov vyrobnych systémov a zadvodovawmetplanovania, riadenia ich
¢innosti. Umo#uje timova spolupracu rbéznych Specialistov. Vyuzifazické
dvojrozmerné a trojrozmerné modely vystavbovychspiedkov (strojov, robotov,
dopravnych prostriedkov a pod.) v prisluSnych naetk (vytvorené napr. metédami
Rapid prototypingu).

» Digitalny kamerovy systém na snimanie a digitaizaprojektovaného systému
(scény) pre spracovanie CA technoldgiami.
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e 2D prezentény systém pre znaziowvanie 2D koncefmych scén vytvorenych
pocitatom na projektova tatiu.

* Paitatovy systém vybaveny CA technol6giami pre tvorbu itdiggovanych
a virtualnych projektov na koncémej a detailnej urovni vratane ich siminého
overovania (programove baliky CATIA, DELMIA, INVENOR, PROINZINIER).

» 3D (2D) prezentény systém pre zobrazovanie vytvorenych virtualngobjektovych
scen.

» Virtualne technické prostriedky (datova rukavicdaviovy displej a pod.) pre
generovanie vyrobnej virtualnej reality (napr. néa).

» Infrastrukturalne vybavenie laboratérneho systéneusSpudijné a projektovesaly.

PoH’ad nacagd’ pracoviska fyzického modelovania Struktar vyrobdmgystémov je na
obr.2. Poliad natag’ pracoviska overovania virtualnej reality je na.8br

Obr.3 Poliad natag’ pracoviska overovania virtualnej reality
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Technolégie a zariadenia podporujuce 2D a 3D zobraenia
Vybrané druhy vyuzivanych technickych prostriedkgednotiek su v tab.1

Tab.1 Technické prostriedky pre zvySenie produltiprace v CAD systémoch

| Datova rukavica Cyber Glove ji uena
pre pracu v systémoch DELMIA a CATIA.
Vyhoda prace s rukavicou je vtom, e
pracovnik vykonava realne pohyby, akaby
pracoval s realnymi objektmi.

V rukavici su zabudované snitea
Prostrednictvom rozhrania su pohyby rukayvice
prenaSané do ptiaca. Pracovnik s nasadenpu
rukavicou vykonava manipuiaé pohyby a tie
su nasledne prenaSané do CAD systému| To
umoziuje  manipulovda s3D modelmi,
vytvara’ vazby a pod.

Trekovacie zariadenie Flock of Birds sa
vyuziva pre sledovanie pohybu datovej
rukavice v priestore. Pozostava z vysiala
senzora. Pracuje na magnetickom princjpe.
Dosah zariadenia je 1,2m. Zariadenie | sa
k patitadu pripojuje cez sériovy port RS-232

Ascension Flock je zariadenie ktoré
zachytiva a prenaSa spravanie sa pohyboyého
senzora do pdtata. Flock sa sklada zo
samotného zariadenia, transmittera
a pohybového senzora, ktory sa upge na
zapastie. Pripojenie je realizované cez port
RS-232C.
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3D dotykové systemy

Jednd sa o zariadenia, ktoré patria

systémov ozn@vanych ako Computer Aided

Sculpting (CAS), teda @itatom podporovani
tvorba modelov. Umaiju rychlu tvorbu

do

=2

detailnych modelov aich variantov. Takto

vytvorené modely je potom mozné pduzj
pre Rapid Prototyping. Pri praci konstruk
drzi  vruke ,pero“, ktorym pohybuj

v priestore. Pero ma silovl spatnu vazbu

(force feedback),co umo#uje presnejSiu
pracu v priestore.

SpacePilot

SpacePilot je inteligentny 3D ovlad
(my§) s 21+  programovdieymi
funkénymi klavesmi a 6 stufami vad’nosti
pre efektivne a produktivnejSie ovlada
3D CAD aplikacii napr. Autodes
Inventor, 3ds max, AutoCAD.

je ¥

nie

Zariadenia sU uené ako doplujuce
aovladaju sa menej dominantnou ruk

Umo#iuju ovlada urtité operécie, najma pr

praci v 3D lavou rukou pri 30% naras
produktivity a redukcii tkonov, ktoré je nutr
vykona beZznou mysou az o 50%.

Zaroveh praca obidvoma
uzivatd'sky privetivejSia a produktivnejSia.

rukami je

e
né

Tablet vstupné zariadenie {(itaa,
ovlada kurzora. Sklada sa z pevnej podloZz
s aktivnou,
pohyblivého snimacieho zariadenia v pod(
pera (pen).

Uréeny je pre profesionélnu pracu s C/
programami.

obiEnikovou plochou a z

ky

Dbe

\D
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3D projektor InFocus DepthQ 3D™
pracujuci v stereo 3D rezime na frekvencii|az
120 Hz. ZzZéakladom projektora je Texas
Instruments Digital Light Processing TM
technolégia. Umaluje efekt 3D priestorovéh
zobrazenia.

O

Video kamera pre snimanie realnej
experimentalnej pracovnej  ¢innosti.
Nasnimand ¢&innog¥ je  spracovavana
softvérom, ktory je sfag'ou kamery
(konverzia, strih a pod.)

Sudhrn

V strategickych zdmeroch rozvoja SjF TU v KoSiciaehkladie mimoriadny déraz na
budovanie experimentalnych laboratérnych pracoviBketo aj v rozvojovych zameroch
katedry je venované vyznamné pozothogedenej problematike.

Kracéové slova laboratérium, projektovanie, riadenie, manazawarvyroba, vyrobné
systéemy, CAx systémy, prostriedky virtuélnej realit

Tento clanok bol vytvoreny realizaciou projektu "Centrunyskumu riadenia
technickych, environmentalnych a huméannych rizé&tpraly rozvoj produkcie a vyrobkov v
strojarstve" (ITMS: 26220120060), na zaklade pogpaperaného programu Vyskum
a vyvoj financovaného z Eurépskeho fondu regiot@n®zvoja — aktivita 3.1 Integrované
projektovanie vyrobnych systémov na baze fyzichéldualneho modelovania.
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