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	CURRICULUM

2011 - 2016: Technická univerzita v Košiciach , Strojnícka fakulta 

2016 - 2020: PhD., v odbore priemyselná mechatronika 
2020 : Technická univerzita v Košiciach, Strojnícka fakulta (odborný asistent)



	JAZYKOVÉ  ZNALOSTI
Anglický jazyk



	VEDECKÁ  ORIENTÁCIA
· Riešenie úloh v rámci grantových a medzinárodných projektov, aplikovaného výskumu a spolupráce. 

· Projektovanie výrobných systémov s priemyselnými robotmi a manipulátormi. 

· Realizácia praktických činností súvisiacich s meraním a testovaním robotov, s postupmi údržby a diagnostiky robotov, s programovaním robotov.



	PEDAGOGICKÉ  AKTIVITY
· Vedenie cvičení a prednášanie vybraných kapitol z predmetov Automatizácia a robotika, Robotická technika, Servisná robotika I., Základy robotiky, Mikromechatronika.
· Vedenie a konzultácie pri prácach so študentmi na semestrálnych projektoch, zadaniach, záverečných a diplomových prácach ako aj práca na projektových a grantových úlohách.
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	ZAHRANIČNÉ POBYTY

· 2017 – Fakulta strojní, Vysoká škola baňská – technická univerzita v Ostrave
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