Informainy list predmetu

Vysoka Skola: Technick& univerzita v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: 2312761 | Nazov predmetu: Tedria dynamickych systémov

Druh, rozsah a metéda vzdelavacicliinnosti:

Forma vyuby: P - prednaska, L- konsStrékeé alebo laboratérne cagnie
Denné forma Studia (hodiny za ty#jte2,2

Metdda Studia: prezena

Pocet kreditov: 5

Odporuéany semester/trimester Studial. S
Semester Studijny program
1.rok LS Mechatronika (M_Ing_D)

Stupei Studia: 2. stupé

Podmieiujuce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetu:

Spbsob hodnotenia a skdania Studia predmetuzZapa’et a skiuska

Spbsob hodnotenia a sk@mia Studia predmetu: Zapet a skiuska

Priebezné hodnotenie (PH): Student prospeje v Riska zapéet, ke’ spini podmienku
ziska min. 11 bodov z 20 bodov - z&pb

Zaverené hodnotenie (ZH): Student prospeje v ZH a Gspegkena skusku, Kespini
podmienku ziskamin. 41 bodov z 80 bodov - skusSka

Celkové hodnotenie: CH je suma hodnoteni ziskastylentom za hodnotené obdobie.
Celkovy vysledok sa stanovi v stlade s vnutorngedigismi TUKE.

Kredity nebudd udelené Studentovi, ktory z niekt¢asti hodnotenia neziska nadpokywy
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania:

Student ziska prétené znalosti z teérie dynamickych systémov, iclielogania al
numerickej simulacie. Umozni mu to hlbSie chidpastnosti dynamickych systémov. Doraz
kladie na interdisciplinarny pristup a vyuZzitie fafee p@itacového programu Matlab/Simulin
pri rieSeni Gloh.
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Struéné osnova predmetu:

Témy prednasok:

1. Pojem dyn. sys. Zakl. kroky modelovania a ayalyn. sys. Fyz. zakony a kongtité
vzrahy.

2. Rad dyn. sys. a rdzne druhy jeho matematickegrentacie. PO podmienky a stavy dyn.
Sys.

3. Linearita a nelin. dyn. sys. Auton. a neautgm.a&ys. Modelov. hydraulickych,
pneumatickych a elekt

4. Stavovy priestor a jeho vlastnosti. Stavovaektjria a vektorove pole.

5. Rovnovazny stav dynamického systému. Stalwliteovazneho stavu dynamického systé
6. Linearizacia jedno a viacstavového dyn. sysvé@ta portréty dvojstavovych dyn. sys.

7. Analyza autonémnych sys. Char. rovnica, nezieisiSeob. rieSenie auton. dyn. sys.

8. Dvojstavovy lin. sys. s imaginarnymi a vSeolmlex. vliastncislami.

9. Modéalna matica a jej vyuzitie pri analyze dynekgch systémov.

10. Porovnanie linearizovanych a skéngch fazovych portrétov nelinearnych dyn. systém
11. Vstupy dyn. sys. Laplaceova transformacia ayjeyitie pri rieSeni diferencialnych rovni
12. Komplexna frekvéna odozva dynamického systému

13. Bode diagramy a ich vyuZzitie pri analyze dyreych systémov.
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Témy cweni:
. Reprezentacia dynamickych systémov, modely dgkyarh systémov
. Laplaceova transformécia, zakladné vlastnostedrizacia
. RieSenie diferencialnych rovnic Laplaceovou sfarméaciou
. Opis dyn.systému diferencialnou rovnicou, obvgizomenos
. Impulzna funkcia, impulzna char., Prechodové&éis, prech.char.
. Dynamicky systém 2.radu, opis DS pomocou obéizoprenosu
. RieSenie dyn. sys. pomocou Laplaceovej trangitien
. Vonkajsi (nestavovy) opis dynamického systému
. Frekvedné charakteristiky
10 Nyquistova charakteristika.
11. Bodeho charakteristika.
12. Bode diagram pre dynamicky systém.
13. Bode diagram pre dynamicky systém, Zéapo
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Odporu¢ana literatara:

Tedria dynamickych systémov / Alexander GmiterktrjPSarga, Darina Hroncova - Kosic
: SJF TU - 2010. - 301 s.. - ISBN 978-80-553-0603-2

Burton, T.D.: Introduction to dynamic systems asalyWiley, New York, 1994

Zitek, P.: Simulace dynamickych systeBNTL, Praha, 1990

Franklin, G.F. et al: Feedback control of dynamystms (3rd edition). Addison Wesley, 19
Vegte, J. van der: Feedback control systems (3ittbadl Prentice Hall, 1994
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Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky jazyk

Poznamky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy pdet hodnotenych Studentov: 98
A B C D E FX
49 13 16 12 5 5
V tabuke je uvedeny percentualny podiel hodnotenych Stadektori ziskali po zapisani
predmetu hodnotenie A, B, ... FX. Celkowes@, b, c, d, e, fje 100.

Vyuéujuci:
P: prof. Ing. Alexander Gmiterko, PhD.,
L: Ing. Lubica Mikova, PhD.

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. FrantiSek GreSkawji CSc.
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