Informainy list predmetu

Vysoka Skola: TECHNICKA UNIVERZITA v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: 2324991 | Nazov predmetu: Tedria dynamickych systémov

Druh, rozsah a metdda vzdelavaciclinnosti:

Forma vyuby: P, C

Odportrany rozsah vyiby (v hodinach): 2 hodiny prednasok / 2 hodinyeni tyZzdenne
(denné forma Studia)

Metdda vydby: prezedna

Pocet kreditov: 4

Odporu¢any semester/trimester StudiaZS, 1. semester

Stupei Studia: 2. stupé

Podmieiujlce predmety: Ziadne

Podmienky na absolvovanie predmetuklasifikovany zapdet

Priebezné hodnoteniePriebezna pisomna previerka za 50 bodov, Studast niskd min. 26
bodov.

Zavera’né hodnotenieZavereéna pisomna previerka za 50 bodov, Student musdsatsn.
25 bodov.

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné zisigmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71\haawohodnotenie D najmenej 61 bod
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov.

Kredity nebudd udelene Studentovi, ktory z niekt¢asti hodnotenia neziska nadpolkywy
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania:

Student ziska prébené znalosti z tedrie dynamickych systémov, icteloeania a
numerickej simulacie. Umozni mu to hlbSie chiapastnosti dynamickych systémov. D6raz
kladie na interdisciplinarny pristup a vyuZzitie fatee p@itacoveho programu Matlab/Simulin
pri rieSeni Gloh.
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Struéna osnova predmetu:

Témy prednasok:

1. Pojem dyn. sys. Zakl. kroky modelovania a anatiyn. sys. Fyz. zakony a konstine
vzt'ahy.

2. Rad dyn. sys. a rdzne druhy jeho matematickepmentacie. Ro podmienky a stavy dyn.
Sys.

3. Linearita a nelin. dyn. sys. Auton. a neautgm. ¢ys. Modelov. hydraulickych,
pneumatickych a elekttickych.

4. Stavovy priestor a jeho vlastnosti. Stavovékria a vektorové pole.

5. Rovnovazny stav dynamického systému. Stabivaovazneho stavu dynamického
systému.

6. Linearizacia jedno a viacstavového dyn. sysv@ta portréty dvojstavovych dyn. sys.

7. Analyza autonomnych sys. Char. rovnica, nezawasiSeob. rieSenie auton. dyn. sys.

8. Dvojstavovy lin. sys. s imaginarnymi a vSeobmipbex. vlastngislami.

9. Modalna matica a jej vyuZitie pri analyze dynekgch systémov.

10. Porovnanie linearizovanych a skirtgch fazovych portrétov nelinearnych dyn. systém
11. Vstupy dyn. sys. Laplaceova transformacia ayjagitie pri rieSeni diferencialnych
rovnic.

12. Komplexna frekveind odozva dynamického systému.

13. Bode diagramy a ich vyuZzitie pri analyze dynakych systémov.
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Témy cvieni:
. Reprezentacia dynamickych systémov, modely digigith systémov.
. Laplaceova transformécia, zakladné vlastnasgatizacia.
. RieSenie diferencialnych rovnic Laplaceovougfarmaciou.
. Opis dyn.systému diferencialnou rovnicou, obvgzarenos.
. Impulzna funkcia, impulzna char., Prechodov&éie, prech.char.
. Dynamicky systém 2.radu, opis DS pomocou obrézo\prenosu.
. RieSenie dyn. sys. pomocou Laplaceovej transioien
. Vonkajsi (nestavovy) opis dynamického systému.
. Frekveriné charakteristiky.
10 Nyquistova charakteristika.
11. Bodeho charakteristika.
12. Bode diagram pre dynamicky systém.
13. Bode diagram pre dynamicky systém, z&po
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Odporu¢ana literatara:

GMITERKO, A. — SARGA, P. - HRONCOVA, D.: Tedriaadyiokych systémov. Kosice, Sj
TU, 2010. 301 s.. - ISBN 978-80-553-0603-2.

BURTON, T.D.: Introduction to dynamic systems asialywiley, New York, 1994.

ZITEK, P.: Simulace dynamickych systé®NTL, Praha, 1990.

FRANKLIN, G.F. et al: Feedback control of dynamjistems (3rd edition). Addison
Wesley,1994.

VEGETE, J.: Feedback control systems (3rd editiBrgntice Hall, 1994.

Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky

Poznamky: predmet sa vydwje len v zimnom semestri

Hodnotenie predmetov
Celkovy p@&et hodnotenych Studento®0
A B C D E FX
30 40 3 10 14 3
V tabuke je uvedeny percentualny podiel hodnotenych Stadektori ziskali po zapisani
predmetu hodnotenie A, B, ... FX. Celkowgesje 100.

Vyuéujuci:
P: prof. Ing. Alexander Gmiterko, PhD.
C: Ing. Patrik Sarga, PhD.

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. FrantiSek GreSkawji CSc.
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