Informainy list predmetu

Vysoka Skola: TECHNICKA UNIVERZITA V KosSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: 2322741 Nazov predmetu:Rychla priprava prototypov
mechatronickych sustav

Druh, rozsah a metdda vzdelavaciclinnosti:
Forma vyuby: P- prednaska, X — projektova praca
Denné forma Studia (hodiny za ty#jte2,1

Metdda Studia: prezena

Pocet kreditov: 4

Odpora¢any semester/trimester Studia:
Semester Studijny program
2.rok ZS Mechatronika (M_Ing_D)

Stupei Studia: 2. stupé

Podmieiujlce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetuKlasifikovany zapéet
Spbsob hodnotenia a sk@mia Studia predmetu: Klasifikovany zapo
Zaverené hodnotenie (ZH): Student prospeje v ZH, &gini podmienku ziskanin. 51 bodoy
z 100 bodov - klasifikovany zafso.

Celkové hodnotenie: CH je suma hodnoteni ziskastylentom za hodnotené obdobie.
Celkovy vysledok sa stanovi v stlade s vnutorngedigismi TUKE.

Kredity nebudd udelené Studentovi, ktory z nieki¢asti hodnotenia neziska nadpokywy
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania: ]
Student ziska teoretické vedomosti 0 mechatrorickiystavachDalej ziska znalosti potrebn
pre ich konStruovanie a ptiacové modelovanie (s reSpektovanim funkcie sustavy a

ohraniceni). To mu umozni formulava rieS¥’ aj zlozZitejSie mechatronické sustavy. Ziskané

znalosti z optimalizacie mu umoZnia optimalizodygnamické vlastnosti mechatronickych
sustav.

Struéné osnova predmetu:
Témy prednasok:
. Uvod do tedrie modelovania.
. Zakladné pojmy tedrie systémov. Navrh mechatkgoh sustav v ramci VDI2206.
. Systémovy pristup — obecné charakteristiky.
. Systémoveé postupy a systémoveé metody.
. Zakladné atributy modelovania. Modelovanie.
. Materialne typy modelovania. Abstraktné typy etlodania. Hybridné typy modelovania.
. Navrh mechatronickej sustavy zaloZzeny na mdeleldel based design).
. Navrh mechatronickej sustavy zaloZzeny na mohleldel based design).
. Simulacie s hardvérom v gke (Hardware-in the-loop simulation HIL).
10. Simulacie so softvérom alebo procesoromdksl(SIL, PIL)
11. Chyby v modelovani
12. Chyby v modelovani. Optimalizacia mechatrorubkgistav.
13. Optimalizacia mechatronickych sustav.
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Témy cvient:
1. Uvod do tedrie modelovania.
2. Z&kladné pojmy tedrie systémov. Navrh mechatkgoh sustav v ramci VDI2206.

3. Systémovy pristup — obecné charakteristiky.
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4. Systémové postupy a systémové metody.

5. Zakladné atributy modelovania. Modelovanie.

6. Materidlne typy modelovania. Abstraktné typy ebadania. Hybridné typy modelovania.
7. Navrh mechatronickej sustavy zaloZzeny na m@llieldel based design).

8. Navrh mechatronickej sustavy zaloZzeny na m@hlieldel based design).

9. Simuléacie s hardvérom v gke (Hardware-in the-loop simulation HIL).

10. Simulacie so softvérom alebo procesoroméksl(SIL, PIL)

11. Chyby v modelovani

12.Chyby v modelovani. Optimalizacia mechatroniclgicstav.

13. Optimalizacia mechatronickych sustav.

Odporu¢ana literatara:
1. Gmiterko A., Hroncova D.: Modelovanie mechategich sustav metodolégiou vykonovy
grafov, SjF TU, 2013

2. Bocko J., Delyova I.: Optimalizacia mechanickgdktav, SjF TU, 2013

3. Dean C. Karnopp , Donald L. Margolis , RonaldRasenberg Lishevski, S.E.: System
Dynamics: Modeling, Simulation, and Control of Matbnic Systems, John Wiley & Sons,
New Jersey, 2012

4. Annalisa Milella Donato Di Paola, Grazia CicitelMechatronic Systems Simulation
Modeling and Control, InTech, 2010

5. Janiek, P.: Systémoveé pojeti vybranych oboru pro téghilledani souvislosti, VUT
Brno, 2007

Trebuia F., Singak F.: Prirucka experimentalnej mechaniky, SjF TU, 2007

Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky

Poznamky: predmet sa vyduwje len v lethom semestri

Hodnotenie predmetov
Celkovy p@et hodnotenych Studentov: 0
A B C D E FX
0 0 0 0 0 0
V tabuke je uvedeny percentualny podiel hodnotenych Stadektori ziskali po zapisani
predmetu hodnotenie A, B, ... FX. Celkowes@, b, c, d, e, fje 100.

Vyuéujuci:
P: prof. Ing. Alexander Gmiterko, PhD.
X: Ing. Patrik Sarga, PhD.

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. FrantiSek GreSkawji CSc.
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