Informainy list predmetu

Vysoka Skola: Technick& univerzita v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: Nazov predmetu:Modelovanie a simulacie
mechatronickych sustav

Druh, rozsah a metdda vzdelavaciclinnosti:
Forma vyuby: X-projektovéa praca

Denné forma Studia (hodiny za ty#gte3
Metdda Studia: prezena

Pocet kreditov: 4

Odporuéany semester/trimester studiaZS
Semester Studijny program
2.rok ZS Mechatronika (M_Ing_D)

Stupei Studia: 2. stupé

Podmieiujlce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetu:

Spbsob hodnotenia a sk@mia Studia predmetu: Klasifikovany zapo
Zaverené hodnotenie (ZH): Student prospeje v ZH, &gini podmienku ziskanin. 51 bodoy
z 100 bodov - klasifikovany zafso.

Celkové hodnotenie: CH je suma hodnoteni ziskastylentom za hodnotené obdobie.
Celkovy vysledok sa stanovi v stlade s vnutorngedigismi TUKE.

Kredity nebudd udelené Studentovi, ktory z nieki¢asti hodnotenia neziska nadpokywy
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania:
Cie/lom predmetu je poskytnutie prfadu o pditacovej podpore pri vytvarani, analy:
a optimalizacii virtudlnych prototypov mechatronjck systémov v prostredi modu
programu MSC Adams/View. Simulacia pomocou uvedepgdgramu umoilje Studenton
ziska znalosti o moznostch rieSenia jednoduchych aj zloZitych komplexnyibbh v
mechatronike. Studenti ziskaju teoretické poznratbsaktické zranosti nevyhnutné pre nav
modelov mechatronickych systémov v programe MSCmsdldew. RozSirenie znalo
v oblasti riadenia mechanizmov pri prepojeni MS@uad/View a programu Matlab.
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Struéna osnova predmetu:

Témy cweni:

1. Uvod do modelovaniaviodelovanie a simulacia a ich prakticky vyznam. siflécia
modelov - fyzikalne, abstraktné. Tvorba mechanitk§iodelov a nasledne pladcharakteru
formulovaného problému zostavenie kinematickéhgreardického modelu. Z mechanicke
modelu vyuzitim prislusnych fyzikalnych zakonovakamitosti zostavenie prislusny
matematickych vahov (pohybové rovnice, rovnovazne rovnice, kinekeatzavislosti a pod
ozna’ovanych ako matematicky model.

2. Charakteristika pdtacovej simulacie. Definovanie modelu. Matematickdazhk tvorby
modelov.

Definicia mechatroniky -modelovanie mechatronickggbtémov. Kinematicka, dynamicka
Strukturalna analyza. Aplikacia metéd analytickigjeimatiky a dynamiky. Navrh fyzikalneh
matematického modelu.

Analytické kinematické vySetrovanie mechanizmoanfgéricka — trigonometrickd, vektoro
a maticova metoda) pri rieSeni jednoduchych modeleghanickych systémov.

3. Maticova metoda pri rieSeni jednoduchych modetechanickych systémov. Aplika
metddy pri rieSeni jednoduchych modelov mecharfickystémov.
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4. Maticova metdda pri rieSeni jednoduchych modelgstémov s viac sta@mi vdnosti.
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Aplikicia metody pri rieSeni jednoduchych modelecmanizmov.
5. Dynamické vySetrovanie mechanickych systéemotwdsleivdizovania (Newtonov sposa
zotrvarnych sil, d’Alembertov spdsob), princip virtualnyginac, Lagrangeove rovnic
Il.druhu, Hamiltonove rovnice, metdda redukci®@wgjich a hmotnostnych wéh.
6. Uvod do modelovania v prostredi MSC Adams/Vi@pis vyvojového prostredia MS
Adams/View a opisdalSich modulov (MSC Solver, MSC PostProcessor. taaSa
dynamickych modelov v programe MSC Adams/View. mipgka analyza fyzikalneh
a matematického kyvadla. Pouzitie modulu PostPsmrepri spracovani vysledkov rieSen
Moznosti pouzitia modulu PostProcessora pri aniireé@ri tvorbe suborov formatu AVI.

7. Kinematicka a dynamicka analyza jednoduchycham@ckych systémov - mechanizmow.

8. Kinematicka a dynamicka analyza zlozitych meichsioh systémov (mechanizmov)
pomocou MSC Adams/View. VyuZitie parametrizaci&CMdams/View.

9. Kinematicka a dynamicka analyza otvorenych katexych reazcov pomocou

MSC Adams/View.

9. Kmitanie linearnych sustav s jednym a dvomarstond va'nosti. Dynamika mechanizmu
odpruzenia vozidla. Modelovanie pomocou MSC Adafiesv/

10. Dynamicka analyza Stuennych a viadennych mechanizmov.

11. Modelovanie r6znych druhovcékavych mechanizmov.

12. Pripadova Studia — navrh mechatronickej susfmmocou MSC Adams/View.

13. Pripadova Studia — navrh mechatronickej sustaypomocou MSC Adams/View.

Odporu¢ana literatara:

Modelovanie mechatronickych sustav metodologioangkych grafov / Alexander Gmiterk
Darina Hroncova - 1. vyd - KoSice : Strojnicka fkury - 2013. - 255 s.. - ISBN 978-80-
553-1539-3.

Tedria dynamickych systémov / Alexander GmiterktrjPSarga, Darina Hroncova - Kosic
: SjF TU - 2010. - 301 s.. - ISBN 978-80-553-0603-2

Mechatronika 1 / Alexander Gmiterko, Patrik SarBayina Hroncova - 1. vyd - KoSice : SjF

TU - 2012. - 304 s.. - ISBN 978-80-553-0884-5.

Riadenie technickych sustavcas’ Alexander Gmiterko ... [et al.] - 1. vyd - KoSic€U, SjF
-2013.- 171 s.. - ISBN 978-80-553-1554-6.

Starek, L. Kmitanie s riadenim. Bratislava: STUratilave, 2009. 415 s. ISBN 978-80-22]
3227-7.

Filo, M, Luk&' m.: Modelovanie a simulécia mechanizmov &tpgovou podporou. Zilina.
Zilinska univerzita v Ziline, 2005. 216 s. ISBN&IF0-466-X.

Svarc, ., Seda M., Viteova, M: Automatickéizeni. Vysokédeni technické v Bef Brno.
2007. 324 s. ISBN 978-80-214-3491-2.

Grepl, R.: Modelovani mechatronickych systénMatlab SimMechanics. Praha 2007. ISB
978-80-7300-226-8.

http://www.purdue.edu/discoverypark
http://www.me.cmu.edu/undergrad/adams/starting_poghtm
http://www.veengle.com/s/IMSC.ADAMS/2.html
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Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky jazyk

Poznamky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy poet hodnotenych Studentov: O
A B C D E FX
0 0 0 0 0 0
V tabuke je uvedeny percentualny podiel hodnotenych Btadektori ziskali po zapisani
predmetu hodnotenie A, B, ... FX. Celkowes@, b, c, d, e, f je 100.

Vyuéujuci:
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X: Ing. Darina Hroncové, PhD.,

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. FrantiSek Greskasj CSc.
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