Priloha¢. 1 k nariadeniu vliady. 104/2003 Z. z.

Formular k Ziadosti o vyjadrenie o spdsobilostiokej Skoly uskuttiovar’ Studijny program
oprawviujlci udely jeho absolventom akademicky titul

Informaény list predmetu

Vysoka Skola: Technické univerzita v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: 23000426 | Nazov predmetu:Mikroprocesorova technika

Druh, rozsah a metdda vzdelavaciclinnosti:

Forma vyudby: P,L

Odportrany rozsah vydby (v hodinéach): 2 hodiny prednasok / 2 hodiny’eni tyZdenne (denna
forma Studia)

Metoda vydby: prezedna

Pocet kreditov: 4

Odporuéany semester/trimester StudialS, 2. semester

Stupei Stadia: 2.

Podmieaiujuce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetuKlasifikovany zapéet

PriebeZné hodnotenie (PH): 50 bodov, Student pliesp®H , k&’ spini podmienku ziskain. 26

z 50 bodov. 3

Zaverené hodnotenie (ZH): Student prospeje v ZH ak zereénej pisomnej previerky ziska 26 z §
bodov.

Kredity nebudu udelené Studentovi, ktory z nieki¢asti hodnotenia neziska nadpokny paset
bodov.

Celkové hodnotenie: CH je suma hodnoteni ziskagtjclentom za hodnotené obdobie.

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné zisi@@menej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B nagmnen
81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71 bodov, nadtedie D najmenej 61 bodov a na hodnoteni
najmenej 51 bodov z celkovéha' o100 bodov (PH a ZH).

0

Vysledky vzdelavania:

Cieflom predmetu je demonstravasStudentom moznosti jedfipovych mikropditacov v
mechatronickych sustavach a ziskanie predstavih anicZnostiach, obmedzeniach a programoy,
Studenti na ziskaju teoretické poznatky a praktické&nosti nevyhnutné pre navrh aplikacii
vnorenymi mikropéitacmi.

ani.

Struéna osnova predmetu:
Témy prednésok:

1. Charakteristika mikroprocesorovych systémov a lelvié oblasti pouZitia v mechatronike.
Architektura jedneipového mikropéitaca. IDE Vyvojové prostredie.

2. Deklaracie rezimu vstupno-vystupnych liniek. Matécké operacie,

3. Nacitanie logickych Urovni na vstupe mikrejitaca. Dvojstavové logika s odporovymi
snimami s plynulou a skokovou zmenou elektrického odpeimaov neelektrickych veiin.
Pripojenie optickych snindav v reZime dvojstavovej logiky.

4. Kombinané logické systémy a sekveé logické systémy realizované pomocou
mikropasitaca.

5. Vyuzitie AD prevodnika mikropitaca pre meranie elektrického napatia. Meranie impelzn
modulovanych signélov a ich spracovaniecitmie pe@tu impulzov inkrementéalného snitaa
oté&cok pomocou mikropttaca.

Ovladanie aknychclenov. PWM regulécia otéok DC motora.

Ovladanie aknychclenov. Riadenie chodu krokového motora a EC motora.
Ovladanie servomechanizmov. Hardwerové budenieonad. Plynuly rozbeh a spomalenie
servomechanizmov realizované pomocou mikfitada. Ovladanie linearnych a@kychc¢lenov
pomocou mikropditaca.

9. Budenie grafického LCD display. Komuntké protokoly pre prenos dat.

10. Vytvaranie sieti mikroptitacov.

11. Pripadova Studia — navrh mechatronickej ststavigganim pomocou mikropitaca

© N
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12. Pripadova Studia — navrh mechatronickej sustavigdanim pomocou mikropitaca
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Témy cweni:

Vyvojové diagramy a algoritmizacia uloh.

Architektura jedndipového mikropéitaca. IDE Vyvojové prostredie.

Deklaracie rezimu vstupno-vystupnych liniek. Matiécké operacie,

Nacitanie logickych urovni na vstupe mikrefiaca. Dvojstavova logika s odporovymi
snimami s plynulou a skokovou zmenou elektrického odpoimaov neelektrickych veiin.
Pripojenie optickych snindav v reZime dvojstavovej logiky.

Kombina’né logické systémy a sekveé logické systémy realizované pomocou
mikropasitaca.

VyuZzitie AD prevodnika mikropitaca pre meranie elektrického napéatia. Meranie impalzn
modulovanych signalov a ich spracovanieciianie p@tu impulzov inkrementalného snitaa
oté&cok pomocou mikropttaca.

Ovladanie aknychc¢lenov. PWM regulécia oték DC motora.

Ovladanie aknychclenov. Riadenie chodu krokového motora a EC motora.
Ovladanie servomechanizmov. Hardwerové budenieonad. Plynuly rozbeh a spomalenie
servomechanizmov realizované pomocou mikfibada. Ovladanie linearnych @kychclenov
pomocou mikropditaca.

10. Budenie grafického LCD display. Komuntké protokoly pre prenos dat.

11. Vytvaranie sieti mikroptitacov.

12. Pripadova Studia — navrh mechatronickej ststavigganim pomocou mikropitaca

13. Pripadova Studia — navrh mechatronickej ststavigganim pomocou mikropitaca
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Odporu¢ana literatura:
1. VIRGALA, |., KELEMEN, M.: Mikroprocesorova technikégsokoSkolskacebnica. TU, SjF
KoSice. 2014.

2. ZAVODSKY, O.: Programujeme AVR v jazyku C. dostupiéktronicke forme pre
nekomedné wely. 2012

3. Basic Micro Studio Syntax Manual - Basic Micro $tudeference Manual. Version 2.1.
[online]. [cit. 2012-01-29]. Dostupné na internete:
<http://downloads.basicmicro.com/downloads/datastieeference_manual_V2_1.pdf

4. SCOTT, E.: Programming and Customizing the BAS#hStComputer. McGraw-Hill 2001.

ISBN 0-07-137192-3.

Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky jazyk

Poznédmky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy péet hodnotenych Studentov: 42
A B C D E FX
83 7 5 0 3 2
Uvadza sa percentualny podiel hodnotenych Studektori ziskali po zapisani predmetu hodnoten
A, B, ... FX. Celkovy g8t a, b, c, d, e, fje 100.

Vyudéujuci:
P: doc. Ing. Michal Kelemen, PhD.
L: Ing. Ivan Virgala, PhD.

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. FrantiSek GreSkadi CSc.
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