Vysoka Skola: Technick& univerzita v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: | Nazov predmetu:Mechatronika ststav

Druh, rozsah a metdda vzdelavaciclinnosti:

Forma vyuby: P, X

Odportrany rozsah vyiby (v hodinach za tyzdg 4 /3
Metdda Studia: prezena

Pocéet kreditov: 7

Odporu¢any semester/trimester StudialS, 6. semester

Stupei Studia: 1. stupé

Podmieiujluce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetuZapaiet a Statna skuska

PriebeZzné hodnotenie: priebezné testy, rieSeniargadh tloh

- Student prospeje a ziska zéph kel spini podmienku ziskanin. 11 bodov z 20 bodov.
Zavereneé hodnotenie:

- Student prospeje a Gspesne vykona Statnu skéskapini podmienku ziskanin. 41 bodov
z 80 bodowv.

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné zisikgmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71\haowohodnotenie D najmenej 61 bod
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov.

Kredity nebudd udelené Studentovi, ktory z nieki¢asti hodnotenia neziska nadpolkowy
pocet bodov

Vysledky vzdelavania:

Cielom tohto predmetu je zoznanstudentov so zakladnymi teoretickymi poznatkatargk

su nevyhnutné pre navrhovanie mechatronickych suetssahujucich vo svojom vnu
mikropasitac, ¢o je u sdasnych mechatronickych vyrobkov beznym javom.
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Struéna osnova predmetu:

Témy prednasok:

1. Mechatronické sustavy. Riadiace systémy meahiakych sustav..

2. Algoritmizacia uloh riadenia mechatronickych tsis

3. Generovanie binarnych signéalov riadiacim systénmeechatronickej sustavy.

4. Na‘itanie binarnych signalov riadiacim systémom mecmitkej sustavy. Dvojstavové
snima’e neelektrickych veiin.

5. Na‘itanie binarnych signélov riadiacim systémom medmtkej sustavy. Dvojstavove
riadenie. Logicky riadiaci systém.

6. Na‘itanie analégovych signalov riadiacim systéemom ragohickej sustavy.

7. Ovladanie vikych vykonov riadiacim systémom mechatronickepsyist

8. Navrh riadiaceho systemu mechatronickej sustavy.

9. Navrh riadiaceho systému mechatronickej sustavy.

10. Vytvaranie sieti riadiacich systémov.

Témy cweni:

1. Mechatronické sustavy. Riadiace systémy meahiakych sustav..

2. Algoritmizacia uloh riadenia mechatronickych tsis

3. Generovanie binarnych signalov riadiacim systénmeechatronickej sustavy.

4. Na‘itanie binarnych signalov riadiacim systémom mecmitkej sustavy. Dvojstavové
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snima’e neelektrickych veiin.

5. Na‘itanie binarnych signélov riadiacim systémom meadmtkej sustavy. Dvojstavove
riadenie. Logicky riadiaci systém.

6. Na‘itanie analdgovych signalov riadiacim systémom meohickej sustavy.

7. Ovladanie vikych vykonov riadiacim systémom mechatronickepsyist

8. Navrh riadiaceho systemu mechatronickej sustavy.

9. Navrh riadiaceho systému mechatronickej sustavy.

10. Vytvaranie sieti riadiacich systémov.

Odporu¢ana literatara:

VIRGALA, |., KELEMEN, M.: Mikroprocesorova technik&/sokoSkolskacebnica. TU, SjF
KoSice. 2014.

GMITERKO, A.: Mechatronika : hnacie faktory, chaestika a koncipovanie
mechatronickych sustav,KoSice : Strojnicka faklilta - 2004. - 194 s. - ISBN 80-8073-157
8.

GMITERKO, A., SARGA,P. HRONCOVA, D.: Mechatronikall vyd - Kosice : SjF TU -
2012. - 304 s.. - ISBN 978-80-553-0884-5.

FORSYTHE, W., GOODALL, R. M.: Digital Control. Fangentals, Theory and Practice.
McGraw-Hill, Inc. New York 1991. ISBN 0-07-0216Q0-2

SVITEK, M., BORKA, J., \AEK, M.: Modelovani systému a procesu. Vydavate{SfiT
Praha 2001. ISBN 80-01-02361-3.

Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky jazyk

Poznamky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy p@et hodnotenych Studentod:
A B C D E FX

Vyuéujuci:
P:doc. Ing. Michal Kelemen, PhD.
X: Ing. Lubica Mikova, PhD.

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: doc. Ing. Janette Brezinova, PhD.
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