Informainy list predmetu

Vysoka Skola: Technick& univerzita v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kod predmetu: 2312823 | Nazov predmetu:Elektromechanické systémy

Druh, rozsah a metéda vzdelavacicliinnosti:
Forma vyuby: P- prednaska, Xprojektova praca
Denné forma Studia (hodiny za ty#jte2,2
Metdda Studia: prezena

Pocet kreditov: 5

Odporuéany semester/trimester StudiaZS
Semester Studijny program
1.rok ZS Mechatronika (M_Ing_D)

Stupei Studia: 2. stupé

Podmieiujuce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetuZapaiet a skuska

Spbsob hodnotenia a sk@mia Studia predmetu: Zapet a skiuska

Priebezné hodnotenie (PH): Student prospeje v Riska zapéet, ke’ spini podmienku
ziska min. 11 bodov z 20 bodov - z&pb

Zaverené hodnotenie (ZH): Student prospeje v ZH a Gspegkena skusku, Kespini
podmienku ziskamin. 41 bodov z 80 bodov - skiSka

Celkové hodnotenie: CH je suma hodnoteni ziskastylentom za hodnotené obdobie.
Celkovy vysledok sa stanovi v sulade s vnatorngedipismi TUKE.

Kredity nebudd udelené Studentovi, ktory z nieki¢asti hodnotenia neziska nadpolkow
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania:
Ciel’ predmetu je zamerany na podstatné elementarneni@&mp elektromechanickych susta
h/adiska energetickej interakcie a to ako so sustmgoe tak i so spojito rozlozZzenyr
parametrami. Tieto podstatné fenomény su aplikovengybrané elektrické stroje, ktoré
¢asto pouzivaji vo vyrobkoch spotrebného charakistudenti tak ziskaju potrebné znalg
na to, aby pochopili fungovanie modernych elektrcimeickych senzorov a aktuator
pouzivanych v najr6znejSich mechatronickych vyrobk@ko su napr. fotoaparaty
automatickym zaostrovanim, laseroveiiane a tym nasledne aj k ich tvorivé aplikovanie.
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Struéné osnova predmetu:

Témy prednasok:

1. Pasivne elektronickeé &astky. Impedainé z&aze. Zdroje elektrického pradu a napatia.
2. Aktivne elektronické gastky. Polovodiové vykonové prvky pre ovladanie
elektromechanickych systémov.

3. Aktivne elektronické gastky. Polovodiové vykonové prvky pre ovladanie
elektromechanickych systémov.

4. Operané zositovace — zakladné vlastnosti. Invertujlci a neinvertugasitiovac.

5. Operané zositovace — rozdielovy zosibvac, sumator, pristrojovy zogibvac, derivator,
integrétor, PID regulétor. Frekvefa charakteristika obvodov s opéreymi zosikovacmi.

6. Elektrickeé stroje. Jednosmerné motory. Modehgstnerného motora. Bezkomutatorové
motory. Servomechanizmy.

7. Elektricke stroje. Jednosmerné motory. Modehgstnerného motora. Bezkomutatorové
motory. Servomechanizmy.

8. Elektromagnetické aké cleny. Solenoidne @ké cleny.

9. Krokové motory. Metddy riadenia krokovych motoro

10. Piezoelektrické @ké cleny. Piezomotory. Ultrazvukové motory. Magnetké&te aknée




cleny.

11. Aknécleny na principe javu tvarovej pamate SMA.

12. Elektrostatické aké cleny.

13. Simulacia elektromechanickych systémov v prdsMatlab/Simulink.

Témy cweni:

1. Pasivne elektronické &astky. Impedainé zaaze. Zdroje elektrického pradu a napétia.
2. Aktivne elektronické gastky. Polovodiové vykonové prvky pre ovladanie
elektromechanickych systémov.

3. Aktivne elektronické gastky. Polovodiové vykonové prvky pre ovladanie
elektromechanickych systémov.

4. Operané zositovace — zakladné vlastnosti. Invertujici a neinvertugasiliovac.

5. Operané zositovace — rozdielovy zogibvac, sumator, pristrojovy zogibvac, derivator,
integrator, PID regulator. Frekvefma charakteristika obvodov s opérggmi zositovacmi.

6. Elektricke stroje. Jednosmerné motory. Modehgstherného motora. Bezkomutatorové
motory. Servomechanizmy.

7. Elektrickeé stroje. Jednosmerné motory. Modehgstherného motora. Bezkomutétorové
motory. Servomechanizmy.

8. Elektromagnetické &ké cleny. Solenoidne @kécleny.

9. Krokové motory. Metddy riadenia krokovych motoro

10. Piezoelektrické @ké cleny. Aknécleny na principe javu tvarovej pamate SMA.

11. BEAM roboty

12. BEAM roboty

13. Obhajoba zadani.

Odporu¢ana literatara:
1. Komponenty a moduly mechatronickych systémaehaiKelemen - 1. vyd - KoSice : TU
- 2004. - 119 s. - ISBN 80-8073-212-4.
2. Miu, D. K.: Mechatronics. Electromechanics aneh@omechanics. Springer-Verlag, Nev
York 1993. ISBN 0-387-97893-3.

3. Bishop, R.H.: The Mechatronics Handbook. Sedaditlon. Mechatronics systems, Sens
and Actuators. Fundamentals and Modelling. CRC &esylor & Francis Group, LLC.
2008. Boca Raton. ISBN 978-0-8493-9258-0. 656s.
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Jazyk, ktorého znalo$’ je potrebna na absolvovanie predmetuslovensky jazyk

Poznamky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy p@et hodnotenych Studentov: 69
A B C D E FX
92 1 0 1 0 6
V tabuke je uvedeny percentualny podiel hodnotenych Stadektori ziskali po zapisani
predmetu hodnotenie A, B, ... FX. Celkowes@, b, c, d, e, fje 100.

Vyuéujuci:
P: doc. Ing. Michal Kelemen, PhD., garant
X: doc. Ing. Peter Frankovsky, PhD., garant

Datum poslednej zmeny22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. FrantiSek GreSkawj CSc.




