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KINEMATIKA V PRIKLADOCH

PREDHOVOR

Obsah tychto uéebnych textov napiiia osnovu predmetu Kinematika v druhom roéniku
bakalarskeho stadia Strojnickej fakulty TU KoSice v Studijnych programoch Vseobecné
strojarstvo a Mechatronika. Ucebné texty mozu samozrejme vyuzit aj Studenti inych
Studijnych programov.

V kazdej kapitole je uvedeny strucny prehl'ad zdkladnych vztahov, po ktorom nasleduji
rieSené¢ a nerieSené priklady. RieSené priklady su s komentdrom, ktory citatel'ovi pomdze
zorientovat sa v danej problematike a ul'ah¢i mu $tadium.

Ucebné texty obsahuju priklady, ktoré patria do oblasti technickej aplikacie kinematiky
ako sucasti fyziky. V tejto oblasti existuje pomerne vel'a literatiry vysvetl'ujicej teoretické
pojmy a vztahy. Predkladana zbierka prikladov je uréend na prehibenie vedomosti v oblasti
technickej kinematiky formou samostatného riesenia prikladov.

Dakujeme Dr.h.c. mult. prof. Ing. Frantiskovi Trebufiovi, CSc., vedicemu Katedry
aplikovanej mechaniky a mechatroniky za podporu pri vydani tohto u¢ebného textu.
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