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PREDHOVOR 

 

Obsah týchto učebných textov napĺňa osnovu predmetu Kinematika v druhom ročníku 

bakalárskeho štúdia Strojníckej fakulty TU Košice v študijných programoch Všeobecné 

strojárstvo a Mechatronika. Učebné texty môžu samozrejme využiť aj študenti iných 

študijných programov.  

V každej kapitole je uvedený stručný prehľad základných vzťahov, po ktorom nasledujú 

riešené a neriešené príklady. Riešené príklady sú s komentárom, ktorý čitateľovi pomôže 

zorientovať sa v danej problematike a uľahčí mu štúdium.  

Učebné texty obsahujú príklady, ktoré patria do oblasti technickej aplikácie kinematiky 

ako súčasti fyziky. V tejto oblasti existuje pomerne veľa literatúry vysvetľujúcej teoretické 

pojmy a vzťahy. Predkladaná zbierka príkladov je určená na prehĺbenie vedomostí v oblasti 

technickej kinematiky formou samostatného riešenia príkladov.  

Ďakujeme Dr.h.c. mult. prof. Ing. Františkovi  Trebuňovi, CSc., vedúcemu Katedry 

aplikovanej mechaniky a mechatroniky za podporu pri vydaní tohto učebného textu. 
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