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Obsah tychto uéebnych textov napliia osnovu predmetu Kinematika v druhom ro¢niku
bakaldrskeho S$tadia Strojnickej fakulty TU KoSice v Studijnych programoch Vseobecné
strojarstvo a Mechatronika. Uc€ebné texty modzu samozrejme vyuzit aj Studenti dalSich
Studijnych programov.

Predlozeny text nadvédzuje na ucivo predmetu Statika, v ktorom sa Studenti naucili
pracovat’ s vektorovymi veli¢inami a tieto ich znalosti sa vyuzivaju pri praci s vektormi
polohy, rychlosti a zrychlenia bodu v kinematike. V ucebnom texte st uvedené strucné
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