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PREDHOVOR

Znacny rozvoj v rdmci vypoctovej techniky, zaznamenany v poslednych desatrociach,
viedol nielen kvyznamnému pokroku voblasti numerickych metod, ale aj krozvoju
pristrojového, Ci softvérového vybavenia pre experimentidlne metddy. K najmodernejsim
meracim metédam patria tie, ktoré umoznuju bezkontaktni analyzu poli posunuti,
deformacii, ¢i napati na celych analyzovanych oblastiach konstrukcii. Ich vyhodou oproti
numerickému modelovaniu je najmad moZnost' realizacie analyz na redlnych objektoch, pri
skuto¢nych okrajovych podmienkach apodmienkach zataZenia, ¢o casto vedie prave
k zdokonaleniu vysledkov ziskanych numericky.

Tieto aspekty viedli autorov krozhodnutiu spracovat vysokoskolski wucebnicu
,Experimentdlne metddy mechaniky - Digitdlna obrazova korelacia“. Publikacia je urcena
ako studijny material najma pre Studentov 3. ro¢nika denného bakalarskeho studia a 1. a 2.
rocnika denného inZinierskeho Stidia. Ked'Ze ide o vébec prvu slovenskud uéebnicu tykajicu
sa tejto modernej metdédy experimentdlnej mechaniky, moZe sluzit aj ako vhodny
podkladovy materidl pri rieSeni bakalarskych, diplomovych, ¢i dizertaénych prac. Cielom
predkladanej publikacie je vysvetlit zakladné principy digitalnej obrazovej korelacie, popisat
metodiku merani pomocou korela¢nych zariadeni Dantec Dynamics a poukazat’ na praktické
aplikacie metody digitalnej obrazovej korelacie pri deformacnej a napatovej analyze, analyze
kmitania a pohybu.

Autori pri zostavovani uc¢ebnice nadviazali na poznatky uvedené v monografii , VyuZitie
optickych metéd v experimentdlnej mechanike IL“, pri¢om informdacie cerpali z diel
vyznacnych osobnosti ako aj zvlastnych skusenosti a vysledkov vyskumnej cinnosti,
nadobudnutych pocas dlhorocnej prace so zariadeniami v prezentovanej oblasti, pri rieSeni
uloh v ramci projektov, ale aj pre potreby technickej praxe.

Nase podakovanie patri predovsetkym lektorom ucebnice prof. Ing. Janovi Vavrovi,
PhD. zTnU AD v Trenéine a prof. Ing. Frantiskovi Simé¢akovi, CSc. zTU v KoS$iciach za
dosledné prestudovanie rukopisu, cenné rady, podnety ipripomienky, ktorymi vyrazne
prispeli ku skvalitneniu ucebnice.

Ucebnica bola spracovana v ramci rieSenia projektu KEGA 021 TUKE-4/2013 ,Vyuzitie

modernych optickych metéd experimentdlnej mechaniky pre rozvoj vedomostnej bazy
Studentov druhého a tretieho stupna vysokoskolského studia“.
a sticasne sa obraciame s prosbou o ndmety, postrehy, pripadne pripomienky, ktoré budu
viest kdalSiemu zdokonaleniu ucebnice v oblasti vysvetlenia teoretickych principov,
aplika¢nych postupov, pripadne idalSieho vyuzitia digitdlnej obrazovej korelacie, ako
v oblasti vyskumu a vyvoja, tak i v ulohach praxe.
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