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Predhovor

Mechanika je jednou zo zakladnych vied strojarstva, stavebnictva ainych inZzinierskych
odborov. Fyzikalne javy skimané v mechanike su casto vel'mi zlozité a pri ich Stidiu sa neda
v sucasnosti vystacit' s analytickymi metédami rieSenia. Od nastupu vyuzitia vypoctovej techniky
pre rieSenie uloh mechaniky, ktory zacal v Sestdesiatych rokoch 20. storocia, tento spdsob
rieSenia problémov nadobudol obrovsky vyznam nielen pri rieSeni teoretickych problémov, ale
i pri rieSenf uloh praxe.

PredloZzena monografia predstavuje moderné numerické postupy mechaniky tykajtce sa
oboch jej zakladnych sucasti - mechaniky mechanizmov a mechaniky kontinua. Obe hraja
oddavna kl'icovu ulohu v strojarstve a snaha o zvySovanie vykonu a rychlosti strojov a procesov
ich dolezitost len zvyraznuje. Cielom monografie je oboznamit' Citatel'a s jednotlivymi formami
rieSenia problémov numerickymi metédami v oboch relativne samostatne sa vyvijajucich
odboroch. Citatel'ovi predstavuje rézne metddy a techniky, ktoré mozu poslizit pre modelovanie,
analyzu, navrh, modifikaciu a optimalizaciu strojov a zariadeni.

Kompletné pocitatové spracovanie monografie vratane kreslenia obrazkov bolo realizované
s pomocou doktorandov Katedry aplikovanej mechaniky a strojného inZzinierstva Strojnickej
fakulty Technickej univerzity v Ko$iciach Ing. Martina Cajku, Ing. Petra Caraka, Ing. Tomasa Kulu
alng. Petra Pavelku. Vypocty nanostruktir realizoval Ing. Pavol Lengvarsky. Textova cast
monografie prepisala Ing. Eva DzuriSova a Alena Nudzikova.

Monografia bola vypracovana v ramci rieSenia projektu Ministerstva skolstva, vedy, vyskumu
a Sportu Slovenskej republiky KEGA 054TUKE-4/2014 ,Vyuzitie modernych numerickych metéd
mechaniky ako zakladu vedeckého konStruovania pre rozvoj vedomostnej bazy Studentov
druhého a tretieho stupia vysokosSkolského studia“.

Verime, Ze monografia bude vitanou pomockou nielen pre vedeckych pracovnikov univerzit,
akadémie vied a rezortnych vyskumnych tstavov, ale i projektantov, konstruktérov a ostatnych
pracovnikov v praxi, ktori vyuZzivaji moderné numerické metédy mechaniky.

Kosice 9.10.2016 Autori




