Vysoka $kola: TECHNICKA UNIVERZITA v Kosiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kaéd predmetu: | Nazov predmetu: Mechanizmy strojov

Druh, rozsah a metéda vzdelavacich ¢innosti:

Forma vyucby: P,X

Odporiicany rozsah vyucby (v hodindch za tyZden): 3/2
Metoda vyucby: prezencnd

Pocet kreditov: 6

Odporacany semester/trimester Stadia: LS, 2. semester

Stupeii Stadia: 2. stupern

Podmienujice predmety: Mechanizmy strojov.

Podmienky na absolvovanie predmetu: Zdpocet a skiiska

PriebeZné hodnotenie: hodnotenie ziskava za semestrdlne zadanie, 2 testy

Student prospeje a ziska zdpocet, ked' splni podmienku ziskat min. 11 bodov z 20 bodov,.
Zdverecné hodnotenie: Student prospeje a ispesne vykond skiisku, ked' splni podmienku ziskat
min. 41 bodov z 80 bodov.

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné ziskat najmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71 bodov, na hodnotenie D najmenej 61 bodov
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov.

Kredity nebudii udelené studentovi, ktory z niektorej casti hodnotenia neziska nadpolovicny
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania: Absolvent ziska hilbsie vedomosti v oblasti kinematiky a dynamiky
manipuldtorov, robotov, mechanizmov vyrobnych, transportnych a inych strojov. Obozndmi
Studentov so strukturdlnou analyzou mechanizmov, metodami kinematického a dynamického
vySetrovania mechanizmov, presnostou a citlivostou mechanizmov, ich syntézou,
optimalizdciou, kmitanim i metodami numerického riesenia pohybovych rovnic. Pozornost je
venovand i pohonom mechanizmov, hlavne hydraulickym a elektrickym.

Stru¢na osnova predmetu:

Témy prednadsok:

Uvod, histéria mechanizmov.

Kinematické a dynamické kritérida mechanizmov.

Metody kinematického vySetrovania mechanizmov, trigonometrickd a vektorovd metoda.
Maticové metody kinematického vySetrovania mechanizmov.

Numerické metody vySetrovania ilohy polohy, rychlosti a zrychlend.

Presnost a citlivost' mechanizmov.

Statické a dynamické vyvaZovanie mechanizmov.

Dynamické vysetrovanie mechanizmov. Zostavovanie pohybovych rovnic, metody
numerického riesenia. Reakcie vizieb a hnacie uicinky, urcovanie rovnovdznej polohy.
9. Kmitanie mechanizmov.

10. Pohony mechanizmov (elektrické a hydraulické).

11. Mechanizmy obrdabacich, transportnych a inych druhov strojov.

12. Metody syntézy mechanizmov.

13. Optimalizdcia mechanizmov.
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Projektovd prdca:
1. cvicenie: Vyznam mechanizmov v strojdrskej praxi.
2. aZ 6. cvicenie: Projekt ¢. 1: Kinematické a dynamické vySetrovanie vybranych
mechanizmov obrdbacich, transportnych a inych druhov strojov, manipuldtorov a
robotov.VySetrenie polohy rychlosti a zrychleni vyznamnych bodov a clenov mechanizmov.
Vysetrenie vplyvu parametrov na presnost.




7. aZ 9. cvicenie: Projekt ¢. 2: Statické a dynamické vyvdZenie mechanizmu priemyselného
robota.

10. aZ 11. cvicenie: Projekt ¢. 3: Dynamickd analyza elektrického pohonu vyrobného
stroja s respektovanim poddajnosti prvkov v mechanizme pohonu.

12. aZ 13. cvicenie: Projekt ¢. 4: Syntéza a optimalizdcia mechanizmu nakladaca pre
zaistenie jeho poZadovanej funkcie.
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GUNKEL, D.J.: The Machine Question. MIT Press 2012.

CECCARELLI, M.: Technology Developments: the Role of Mechanism and Machine Science
and IFToMM. Springer 201 1.

GATTRINGER, H.: Multibody System Dynamics, Robotics and Control. Springer 2013.
UICKER, J.J.: Matrix Methods in the Design Analysis of Mechanisms and Multibody Systems.
Cambridge University Press 2013.

TONGUE, B.H.: Dynamics — Engineering Mechanics (2nd edition). John Wiley & Sons, 201 1.
SEGLA, S., SKOCILASOVA, B.: Priklady z mechaniky. Univerzita J.E. Purkyné v Usti nad
Labem, 2008
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