Vysoka $kola: TECHNICKA UNIVERZITA V Kosiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kéd predmetu: 23002907 Nazov predmetu: Modelovanie technickych
objektov

Druh, rozsah a metéda vzdelavacich ¢innosti:

Forma vyucby: P, X

Odporicany rozsah vyucby (v hodindch za tyZden): 2/ 3
Metoda vyucby: prezencnd

Pocet kreditov: 4

Odporicany semester/trimester Stadia: ZS, 5. Semester

Stupen Stadia: /. stupen

Podmienujice predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetu: klasifikovany zdpocet

Podmienkou pre ziskanie zdpoctu je ticast na cviceniach, vypracovanie 2 zadani a tispesné
absolvovanie priebeZnej pisomnej kontroly.

Student prospeje v zaverecnom hodnotent, ked splni podmienku ziskat min. 51 bodov zo 100
bodov

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné ziskat najmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71 bodov, na hodnotenie D najmenej 61 bodov
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov..

VysledKky vzdelavania: Student ziska teoretické vedomosti a uceleny pohlad na proces tvorby
technickych objektov, na riesenie roznych problémov stivisiacich s ich modelovanim.
Absolvent kurzu bude mat nadoborovy pohlad na tvorbu technickych objektov a vysokii
adaptabilitu v oblasti tvorivej ndvrhovej c¢innosti. To mu umozni formulovat a riesit aj
zloZitejsie technické problémy.

Stru¢na osnova predmetu:
Témy prednadsok:
Uvod do tedrie modelovania.
Zdkladné pojmy tedrie systémov.
Systémovy pristup — obecné charakteristiky.
Systémové postupy a systémové metody.
Zdkladné atribity modelovania. Modelovanie.
Materidlne typy modelovania.
Abstraktné typy modelovania.
Hybridné typy modelovania.
9. Metody umelej inteligencie.
10. Metody umelej inteligencie.
11. Chyby v modelovani
12. Chyby v modelovani. Optimalizdcia mechanickych stistav a objektov.
13. Optimalizdcia sustav a objektov.
Projektovd prdca:
1. Uvod do modelovania technickych objektov.
2. Modelovanie v programe Matlab a MSC Adams View.
3. aZ 5. cvicenie: Zadanie a riesSenie projektu ¢. 1: Simuldcia kmitania mechanického
systému s jednym a viac stupiiami volnosti v programoch Matlab, Matlab/Simulink a MSC
Adams View.
6. aZ 8. cvicenie: Zadanie a riesenie projektu ¢. 2: Modelovanie viacprvkovych
mechanizmov v programe MSC Adams View.
9. aZ 13. cvicenie: Zadanie a rieSenie projektu ¢. 3: Kinematickd a dynamickd analyza a
optimalizdcia vybraného mechanizmu v programe MSC Adams View — vytvorenie
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kinematickej Struktiiry, vySetrenie polohy, rychlosti a zrychlenia vyznamnych bodov
a telies mechanizmu, dynamické reakcie.
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