Vysoka Skola: Technickd univerzita v KoSiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kaéd predmetu: 23002862 | Nizov predmetu: Kinematika

Druh, rozsah a metéda vzdelavacich ¢innosti:

Forma vyucby: P,C

Odporiicany rozsah vyucby (v hodindch za tyZden): 2 /2
Metoda vyucby: prezencnd

Pocet kreditov: 5

Odporuacany semester/trimester stadia: ZS, 3. Semester

Stupeii Stadia: /. stupen

Podmienujice predmety: Ziadne

Podmienky na absolvovanie predmetu: Zdpocet a skiiska

Priebezné hodnotenie: Student prospeje v PH a ziska zdpocet, ked splni podmienku ziskat
min. 11 bodov z 20 bodov, hodnotenie ziskava za semestrdlne zadanie, 2 testy.

Zdverecné hodnotenie: Student prospeje v ZH a iispesne vykond skiisku, ked splni podmienku
ziskat’ min. 41 bodov z 80 bodov.

Kredity nebudii udelené studentovi, ktory z niektorej casti hodnotenia neziska nadpolovicny
pocet bodov.

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné ziskat najmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71 bodov, na hodnotenie D najmenej 61 bodov
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov.

Vysledky vzdelavania: Absolvent ziska zdkladné vedomosti o pohybe hmotnych iitvarov a
teoretickej i vypoctovej skiisenosti so zdkladnymi kinematickymi velicinami: drdhou,
rychlostou a zrychlenim. VySetrovanie pohybu bodu, telesa a sistavy telies v rovine i
priestore. Studenti ziskajii teoretickii a vypoctovi skiisenost pri rieSeni zdkladnych iiloh
kinematiky hmotného bodu, telesa a siistavy telies v rovine a priestore.

Stru¢na osnova predmetu:

Témy prednadsok:

1. Kinematika bodu. Stiradnicové systémy. Druhy pohybu bodu.

2. Zvldstne pripady pohybu bodu. Pohyb bodu po kruZnici, harmonicky pohyb.Kinematika
telesa. Posuvny pohyb telesa. Rotacny pohyb telesa.

3. Kinematika telesa. Posuvny pohyb telesa. Rotacny pohyb telesa.

4. VSeobecny rovinny pohyb telesa. Zdkladny rozklad pohybu. Vektorové vyjadrenie
kinematickych velicin.

5. Kinematickd geometria vSeobecného rovinného pohybu telesa. Pol pohybu, polédie, obdlky.

6. Sféricky pohyb telesa. Eulerove uhly a Eulerove kinematické rovnice.

7. VSeobecny priestorovy pohyb telesa. Zdkladny rozklad pohybu.

8. Skrutkovy pohyb telesa. Zdkladny rozklad skrutkového pohybu.

9. Kinematika siuicasnych pohybov telies. Coriolisovo zrychlenie. Résalovo zrychlenie.

10. Kinematika mechanizmov. Strukturdina analyza.

11. Analytické kinematické vysetrovanie mechanizmov. Prevodové funkcie, trigonometrickd a
vektorovd metoda.

12. Maticové metody v kinematike. Pohyb bodu a telesa. RozSirené matice.

13. Kinematické vysetrovanie rovinnych mechanizmov. Vackové, kulisové a planetové
mechanizmy.

Témy cviceni:

1. Kinematika bodu.

2. RieSenie pohybu bodu v roznych stiradnicovych systémoch.

3. Kinematika bodu, krivociary pohyb bodu. Pohyb bodu po kruZnici.

4. Posuvny pohyb telesa. Rotacny pohyb telesa.




5. VSeobecny rovinny pohyb telesa. Analytické a grafické kinematické vySetrovanie pohybu

6. Kinematickd geometria vSeobecného rovinného pohybu telesa.

7. Sféricky pohyb telesa. Analytické kinematické vysetrovanie sférického pohybu.

8. VSeobecny priestorovy pohyb telesa. Skrutkovy pohyb telesa. Analytické kinematické
vySetrovanie pohybu.

9. Skrutkovy pohyb telesa.

10. Analytické rieSenie siicasnych pohybov.

11. Kinematické vySetrovanie mechanizmov.

12. Trigonometrickd a vektorovd metoda kinematického vysetrovania mechanizmov.

13. Zdklady teorie kmitania. Kmitanie linedrnych diskrétnych mechanickych sistav s 1°
volnosti. Volné netlmené a tlmené kmitanie.
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