Vysoka $kola: TECHNICKA UNIVERZITA V Kosiciach

Fakulta: Strojnicka fakulta

Kaéd predmetu: 2322741 Nazov predmetu: Tedria mechatronickych sistav,
modelovanie, konstruovanie, optimalizdcia

Druh, rozsah a metéda vzdelavacich ¢innosti:

Forma vyucby: P, C

Odporicany rozsah vyucby (v hodindch): 3 hodiny predndsok / 2 hodiny cviceni tyZdenne
(dennd forma stiidia)

Metoda vyucby: prezencnd

Pocet kreditov: 5

Odporicany semester/trimester Stadia: ZS, 3. semester

Stupeii Stadia: 2. stupern

Podmienujice predmety: Ziadne

Podmienky na absolvovanie predmetu: klasifikovany zdpocet

PriebeZné hodnotenie: Priebeind pisomnd previerka za 50 bodov, Student musi ziskat' min. 26
bodov.

Zdverecné hodnotenie: Zdverecnd pisomnd previerka za 50 bodov, Student musi ziskat' min.
25 bodov.

Na ziskanie hodnotenia A je potrebné ziskat najmenej 91 bodov, na ziskanie hodnotenia B
najmenej 81 bodov, na hodnotenie C najmenej 71 bodov, na hodnotenie D najmenej 61 bodov
a na hodnotenie E najmenej 51 bodov.

Kredity nebudii udelene Studentovi, ktory z niektorej casti hodnotenia neziska nadpolovicny
pocet bodov.

Vysledky vzdelavania:

Student ziska teoretické vedomosti o mechatronickych sistavdch. Dalej ziska znalosti potrebné
pre ich konstruovanie a pocitacové modelovanie (s respektovanim funkcie sistavy a
ohraniceni). To mu umozZni formulovat a riesit aj zloZitejSie mechatronické siustavy. Ziskané
znalosti 7 optimalizdcie mu umoZnia optimalizovat’ dynamické vilastnosti mechatronickych
sustav.

Stru¢na osnova predmetu:

Témy prednasok:

Uvod do teérie modelovania.

Zékladné pojmy tedrie systémov.

Systémovy pristup — obecné charakteristiky.
Systémové postupy a systémové metddy.
Zakladné atribity modelovania. Modelovanie.
Materidlne typy modelovania.

Abstraktné typy modelovania.

Hybridné typy modelovania.

Metdédy umelej inteligencie.

10. Met6dy umelej inteligencie.

11. Chyby v modelovani

12. Chyby v modelovani. Optimalizacia mechatronickych ststav.
13. Optimalizacia mechatronickych sustav.
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Témy cviceni:
1. Uvod do modelovania mechatronickych sistav.
2. Modelovanie v programe Matlab a MSC Adams View.
3. Simulécia kmitania mechanického systému s 1° vol'nosti v programe Matlab a MSC
Adams View.




4. Simulécia kmitania mechanického systému s 2° vol'nosti v programe Matlab a MSC
Adams View.

Modelovanie Stvor¢lenného mechanizmu v MSC Adams View.

Modelovanie Sest’¢lenného mechanizmu v MSC Adams View.

Kinematicka a dynamickd analyza klI'ukového mechanizmu v MSC Adams View.
Jednoduché kyvadlo v programe Matlab/Simulink, SimMechanics a MSC Adams View.
Pdsobenie odporovej sily pri pohybe hmotného bodu a pohyb hmotného bodu bez
odporove;j sily.

10. Modelovanie dynamického systému — vozik a kyvadlo v Matlabe a MSC Adams View.
11. Modelovanie mechanizmov s viac stupfiami vol'nosti.

12. Optimaliz4cia v programe Matlab.

13. Optimalizacia v programe Matlab.
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Odporuacana literatara:

GMITERKO, A. — HRONCOVA, D.: Modelovanie mechatronickych sistav metodolégiou
vykonovych grafov, SjF TU, 201 3.

BOCKO, J. — DELYOVA, I.: Optimalizdcia mechanickych sistav, SjF TU, 2013.

DEAN, C. — KARNOPP, DONALD, L. — MARGOLIS , RONALD, C. — ROSENBERG
LISHEVSKI, S.E.: System Dynamics: Modeling, Simulation, and Control of Mechatronic
Systems, John Wiley & Sons, New Jersey, 2012.

MILELLA DONATO Di PAOLA, A. — CICIRELLIL., G.: Mechatronic Systems Simulation
Modeling and Control, InTech, 2010.

JANICEK, P.: Systémové pojeti vybranych oboru pro techniky. Hleddni souvislosti, VUT
Brno, 2007.

TREBUNA, F. — SIMCAK, F.: Prirucka experimentdlnej mechaniky, SjF TU, 2007.

Jazyk, ktorého znalost’ je potrebna na absolvovanie predmetu: slovensky

Poznamky: predmet sa vyucuje len v zimnom semestri

Vyucujuci:
P: doc. Ing. Ro’goert Hunady, PhD.
C: Ing. Patrik Sarga, PhD.

Datum poslednej zmeny: 22.05.2014

Schvalil: prof. Ing. Frantisek Greskovic, CSc.




