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Curriculum

2002 Technicka univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta, odbor Automatizacia a riadenie v strojarstve
2005 Postgradualne Studium v odbore Mechatronika, SjF TUKE

2005 odborny asistent

2015 docent v odbore Mechatronika

Jazykové znalosti

Anglicky jazyk

Vedecka orientdcia

e Projektovanie a prevddzka automatizovanych vyrobnych systémov

Pedagogické aktivity
Vedenie predmetov:

e Servosystémy

e Tedria automatického riadenia

e  Priemyselné zbernice a rozhrania
e Elektrotechnika pre automatizaciu
e Senzorové systémy

e Informatika

Projekty

e VEGA 1/0330/19 Vyskum a navrh algoritmov a systémov pre fuziu réznorodych dat v multisenzorovych
architekturach.




e VEGA 1/0850/18 ,Experimentdlne overovanie a metodoldgia navrhovania senzorovych sieti a
komunikaénych rozhrani v kontexte Priemyslu 4.0“

e KEGA 054TUKE-4/2016 ,Inovécia vyucby predmetov so zameranim na automatizaciu v reakcii na
poZiadavky priemyslu a sluzieb”

e APVV 15-0435 ,Kvantifikdcia zvySkovych napéati v prvkoch mechanickych, mechatronickych a
biomechanickych sustav”

e VEGA 1/0751/16 ,Vyvoj metodik urcovania zvySkovych napati modernymi experimentalnymi
metédami mechaniky”

e SP 51/028 00 09/028 09 11 Skvalitnenie vzdelanostnej Urovne tvorivych (kreativnych) zamestnancov
priemyslu, vyskum novych metodoldgii, rozvoj wvyuzitia experimentdlnych diagnostickych a
simulaénych metdéd v materidlovej diagnostike a konstrukcii pre potreby priemyselnej praxe
zabezpecujucich zvySenie konkurencieschopnosti strojarskeho a elektrotechnického priemyslu.
Ciastkova uloha 2.1 ,Vyskum softvérovych a hardvérovych prostriedkov pre oblast materidlovej a
Unavovej analyzy a predikcie havarijnych stavov”

e VEGA 1/2187/05 ,Vyvoj, verifikdcia a vyuzitie modernych experimentalnych metéd mechaniky s
ciefom zvysenia vzdelanostnej Grovne tvorivych pracovnikov ako aj konkurencieschopnosti strojarskej
vyroby“

e VEGA 1/0004/08 ,Inovacia metodik experimentalneho a numerického modelovania mechanickych a
mechatronickych sistav s cielom vybudovania centra excelentnosti experimentalnych metdd
mechaniky”

e OPVaV-2009/2.1/03-SORO , Centrum vyskumu riadenia technickych, environmentalnych a humannych
rizik pre trvaly rozvoj produkcie a vyrobkov v strojarstve” ITMS:26220120060

Vybrané publikacie

A geometric approach to modeling of four- and five-link planar snake-like robot / Tomas Liptak ... [et al.] -
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Edge baffles automation / Frantisek Menda, Patrik Sarga, Frantisek Trebufia - 2013.In: American Journal of
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The MSC AdamsView and Simulation of the Crank Rocker Mechanism / Patrik Sarga, Darina Hroncova, Rébert
Rakay - 2015.In: American Journal of Mechanical Engineering. Vol. 3, no. 6 (2015), p. 161-164. - ISSN 2328-
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Design of the control system for the opening of the access chambers for fiber optic networks / Patrik Sarga,
Marek Andrejko - 2016.In: American Journal of Mechanical Engineering. Vol. 4, no. 7 (2016), p. 275-279. - ISSN
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