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Vyznamnou modernizaciou v  pruznej
montazi su robotizované montazne systémy. Tieto
maju vyznamné a pocetné zastipenie v automobilovej
vyrobe.

Vseobecne Struktary robotizovanych
montaznych systétmov je mozné rozdelit do
nasledovnych hlavnych skupin:

e montazne systémy v ktorych roboty vykonavaju
len manipulaéné funkcie. V tomto pripade sa
vyuzivaji na realizdciu manipulaénych a
montaznych  operacii prevazne jednoduché
spravidla stavebnicové roboty a manipulatory,

e montazne systémy vytvarajice montazne centra, s

vysokou koncentraciou manipulacnych,
montaznych a pomocnych funkcii na jednom
mieste,

e montazne systémy u ktorych manipulaéné a
montazne operacie vykondva montazny robot
vysSej generacie.

Roboty a manipulatory v montaznych
systtmoch je mozné vyuzivat dvoma zakladnymi
spdsobmi :

e pri autonémnej obsluhe montdznych strojov a
jednotiek,

e pri skupinovom nasadeni v montaznych linkach a
v montaznych systémoch.

Priklady referenénych robotizovanych
montaznych systémov st na obr.1 a obr.2.

V strukturalizacii ~ pruznych  montaznych
systtmov ako samostatna skupina sa vyhraiuju
montazne centra. Vychadza sa zanaldgie pojmov
zauzivanych v inych technoldgiach. Vseobecne sa za
centrum poklada systém, ktory spifia tieto kritéria :

e realizuje viacero druhov  montaznych a
manipulacnych operacii,

e vybavené je C(Cislicovym riadiacim systémom
zabezpecujucim pruzné riadenie,

e vybavené je systémom automatickej vymeny
montaznych nastrojov,

e vybavené je automatizovanym zasobovacim
systémom zékladnych a stavebnych suciastok.

V montdzi montdzne centrd maji oproti inym
technologidm Specifické zvlaStnosti, ktoré vyplyvaju
najmd z podmienok automatizicie a pruznosti ktoré su
komplikovanejSie. Montazne centrd moézu mat aj
neusporiadany  systém  zasobnikov montovanych
suciastok. Zakladna odlisnost’ od montaznych liniek je
vo vicsej koncentracii montaznych pozicii na jednom
mieste. Montdzne centrd maju viaceré znaky, ktoré
charakterizuji viacpolohové stroje. Montazne centra
moézu mat’ otacajice sa stoly alebo bubny. V centrach
sa vyuzivaju roboty a manipulatory na manipulaciu so
suciastkami a nastrojmi.

V sucasnosti st montazne technologie
vyznamnou potenciondlnou oblastou nasadzovania
pruznych montaznych systémov. Vzhladom na
rozmanitost ~ objektov =~ montdze,  rdznorodost
montaznych operacii a  dalSie faktory, Struktary
pruznych montaznych systémov st znacne roznorodé.
Zakladom pre vystavbu st stavebnicové jednotky a
zariadenia zahriiujuce programovatelné montdzne
jednotky, roboty a manipulatory, zasobovacia a
dopravné zariadenia, riadiace jednotky a pod.

Znacne roz$irené v tejto kategérii su systémy
odvodené od asynchronnych linkovych usporiadani
pouzivanych vo velkosériovych a hromadnych
vyrobach. RozliSuju sa nasledovné referencné
konfiguracie :

e Struktury
dopravnikom,

e  Struktury suzavretym dopravnym okruhom, kde
palety v kolmom smere je mozné premiestnit’ na
in0 drahu,

e  Struktary s dvojurovilovymi dopravnymi
zariadeniami, ktoré na konci drah maju spustacie a
zdvihacie jednotky,

e Struktury shlavnymi dopravnikmi a vedlaj$imi
vetvami,

e Struktury s dopravnikmi s priebeznou zasobou
paliet umiestnenych paralelne alebo kolmo na
hlavny dopravnik,

e Specialne kombinované Struktury.

s linearnym jednosmernym

Priklady montaznych systémov na tGrovni PVS su na
obr. 3 a obr.4.
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Obr. 1 Pilotovy robotizovany montazny systém pre montaz motora automobilu

Obr. 2 Robotizovany montazny systém pre montaz dveri automobilu
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Legenda: 1 — montazne centra s portalovym robotom, 2 — dvojdrahovy dopravny systém, 3 — zasobovaci systém montovanych
objektov, revolverova hlava s montaznymi nastrojmi

Obr. 3 Pruzny robotizovany montazny systém s programovym riadenim
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Legenda: 1 — montazny robot, 2 — dopravny systém, 3 — vstupné a vystupné jednotky, 4 — palety

Obr. 4 Pruzna robotizovana montazna linka
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Referencné projekty plne automatizovanej
vyroby su vyznamnym inSpiranym zdrojom aj pre
rieSenie problémov montaze automobilovych uzlov
a komponentov.

Z hladiska komplexnosti rieSeni sa vyzaduje
maximalna miera integracie materidlovych a
informaénych  tokov, = montaZznych  systémov,
skladovania a riadenia.

Obr. 5 ukazuje inSpiracny  projekt
automatizovaného montazneho zavodu. V projekte je
materialovy tok z montazneho medziskladu
dopravnikmi  smerovany  k paletizacnej  bunke.
Suciastky sa zoskupujii podl'a montazneho postupu do
systémovych paliet portalovym robotom.

Z paletizacnej bunky sa systémové palety
dopravuju induk¢énou vozikovou dopravou
k jednotlivym robotizovanym montdznym bunkam.
Skupinové montaZzne operacie sa  vykonavaju
v bunkdch montdZznymi robotmi. Vyrobky sa po
ukonc¢eni montaze prepaletizuju do transportnych paliet
a indukénymi vozikmi st dopravované do centralneho
skladu.
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Legenda: 1 — programovatel'né montazne bunky, 2 — $pecidlne montézne bunky, 3 — paletizacny systém, 4 — sklad,

5 — induk¢na doprava

Obr.5 Projekt automatizovaného montazneho zavodu
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