TECHNICKA UNIVERZITA V KOSICIACH Ustav automatizacie, mechatroniky, robotiky
Strojnicka fakulta a vyrobnej techniky
Katedra vyrobnej techniky a robotiky

Letnd 9| 042 00 Koice

Vas list/zo dnia Nase ¢&islo Vybavuje/linka Kosice

31.01. 2025

VEC:
OKRUH OTAZOK NA STATNU SKUSKU

Predmet: NAVRHOVANIE A PROGRAMOVANIE APLIKACIi SO SERVISNYMI ROBOTMI

Akademicky rok: 2024/25 InZinierske studium
Studijny program: Robotika a robototechnolégie (RaRT)
Skusajuci: prof. Ing. Marek Sukop, PhD.

1. Servisna robotika — kategorizacia robotickych zariadeni, charakteristika, prevadzka a metodika
nasadzovania servisnych robotov (SR).

SR — systémovy model SR, metodika vyberu SR.

Aplikacie s mobilnymi robotmi.

Mobilné SR (MSR) kolesové — stabilné a nestabilné koncepcie, mechanika pohybu.

MSR kolesové — poZiadavky, rozdelenie ndprav.

MBSR pdsové — zdkladné komponenty a typy modulov pasov.

MSR pasové — stabilné a nestabilné koncepcie.

MSR kracajuce — pohybovy mechanizmus, vyhody a nevyhody.
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MSR ostatné - koncepcia, mechanika pohybu a aplikacie.
. Riadenie MSR.
. Kognitivny subsystém MSR — lokalizacia.
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. Kognitivny subsystém MSR — navigacia.
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. Kognitivny subsystém MSR — vyuZitie tedrie multiagentovych systémov.
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. Akény subsystém MSR — typy pohonov, priklady a ich aplikacia.
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. Senzoricky subsystém MSR — vnutorné senzory.
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. Senzoricky subsystém MSR — vonkajsie senzory.
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. Vyuzitie vyvojového softvéru FlowCode pri vyvoji MSR.
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