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CURRICULUM

1995-2001: Technicka Univerzita KoSice , Strojnicka fakulta

2002:

Elektrokonstruktér, GearSpect strojirny Celdkovice, Praha

2003-2012: odborny asistent

2009:
2012:

PhD., v odbore Automatizicia a riadenie
docent v odbore: Vyrobna technika

JAZYKOVE ZNALOSTI

Anglicky jazyk

VEDECKA ORIENTACIA

RieSenie tuloh vramci grantovych a medzinarodnych projektov, aplikovaného vyskumu
a spoluprace.

Projektovanie vyrobnych systémov s priemyselnymi robotmi a manipulatormi.

Realizacia praktickych ¢innosti stivisiacich s meranim a testovanim robotov a vyrobnych strojov, s
postupmi udrzby a diagnostiky robotov a vyrobnych strojov, s programovanim robotov, vyrobnych
strojov a automatizacnej techniky.

Vyucba a tréning teoretickych zakladov a praktickych postupov suvisiacich s riadenim,
projektovanim a prevadzkou (programovanie, udrzba, diagnostika) robotickej, vyrobnej techniky
a automatizacnej techniky.



PEDAGOGICKE AKTIVITY

® Vedenie cviCeni a prednaSanie vybranych kapitol z predmetov Robotické systémy Ia Il,
Riadenie robotov, Laboratorne praktikum Tall, Semestrdlny projekt lall,
Programovanie NC strojov.

® Vedenie a konzultacie pri pracach so Studentmi na semestralnych projektoch, zadaniach,
zéaverecnych a diplomovych pracach ako aj praca na projektovych a grantovych tlohéch.

®  Vedtci Skolitel’ a konzultant dennych a externych Studentov.

PROJEKTY (KOORDINATOR, SPOLURIESITEL)

1. VEGA 1/9393/02 Zakonitosti integracie Web-CIM a implementacia metod pocitacovej inteligencie

2. VEGA 1/2192/05 e-vyroba: zakonitosti konfiguracie vyrobnych systémov pre globalnu vyrobu

3. VEGA 1/0678/08 Rozvoj principov modularnosti pre stavbu rekonfigurovatel'nych vyrobnych
systémov

4. VEGA 1/0810/11 Principy profilacie a kooperacie multirobotickych systémov

5. KEGA 3/3130/05 Inteligentné Web-based prostredie pre OFF-LINE programovanie robotov

6. KEGA 3/6344/08 Pilotny projekt inovacii formy a obsahu vyuky v §tudijnom programe Roboticka
technika na baze Web technologii, vyuzivania ICT a simulaénych modelov v prostredi virtualnej
reality

7. KEGA 047TUKE-4/2011 e-learning robotiky s implementaciou virtualneho laboratoria s dial’kovym
riadenim redlnych zariadei na baze internetu

8. AV 903/2002 ZvySovanie vykonnosti vyrobnych systémov na baze rekonfigurovatel'nosti
a implementacie real-time monitoringu a pocitacovej inteligencie

9. APVV-VMSP-P-0004/09 Inteligentné riadenie servisného robota

ZAHRANICNE POBYTY
® 2002 - studijny pobyt CEEPUS na Institate robotiky, fakulty elektrotechnického inzinierstva a

pocitacovych vied Mariborskej univerzity, Slovinsko

CLENSTVA, OCENENIA

Cestné uznanie veltrhu Agrokomplex 2003 za Inteligentny montazny systém
Cestné uznanie veltrhu Agrokomplex 2008 za Multiagentovy mobilny roboticky systém
Tituly majstra Eurdpy v rokoch 2006-2009 v robotickom futbale

Titul majstra sveta 2010 v robotickom futbale



NAJVYZNAMNEJSIE PUBLIKACIE

1. Design of humanoid's lower limb model for walking / Mikulas Hajduk ... [et al.] - 2012.In:
Advanced Materials Research. Vol. 463-464 (2012), p. 1224-1227. - ISSN 1022-6680

2. Multi-Agent Robotic System — Robotic Soccer in Category Mirosot / Mikula$ Hajduk, Marek
Sukop - 2012.In: Applied Mechanics and Materials. Vol. 186 (2012), p. 12 -15. - ISSN
1662-7482

3. Information transfer between master computer and players in application of robot soccer /
Marek Sukop - 2012.In: International Scientific Herald. Vol. 3, no. 2 (2012), p. 197-202. -
ISSN 2218-5348

4. Image processing and object founding in the robot soccer application / Marek Sukop ... [et
al.] -2012.In: International Scientific Herald. Vol. 3, no. 2 (2012), p. 203-206. - ISSN 2218-
5348

5. Design of humanoid’s lower limbs model and phases of walking / Marek Sukop ... [etal.] -
2011.In: Acta Mechanica Slovaca. Ro¢. 15, €. 4 (2011), s. 14-19. - ISSN 1335-2393



