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	CURRICULUM

1998-2003: Technická univerzita v Košiciach , Strojnícka fakulta 

2003:           Strojný inžinier

2003-2010: PhD., v odbore výrobná technika
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	JAZYKOVÉ  ZNALOSTI
Anglický jazyk



	VEDECKÁ  ORIENTÁCIA
· Riešenie úloh v rámci grantových a medzinárodných projektov, aplikovaného výskumu a spolupráce. 

· Projektovanie výrobných systémov s priemyselnými robotmi a manipulátormi. 

· Realizácia praktických činností súvisiacich s meraním a testovaním robotov a výrobných strojov, s postupmi údržby a diagnostiky robotov a výrobných strojov, s programovaním robotov a výrobných strojov.

· Výučba a tréning teoretických základov a praktických postupov súvisiacich s konštrukciou, projektovaním a prevádzkou (programovanie, údržba, diagnostika) robotickej a výrobnej techniky.



	PEDAGOGICKÉ  AKTIVITY
· Vedenie cvičení a prednášanie vybraných kapitol z predmetov Robotika, Robotická Technika, Teória stavby robotických zariadení I, II, III,  Servisné roboty, Mechatronika robotov, CA metódy navrhovania konštrukcií I, II.

· Vedenie a konzultácie pri prácach so študentmi na semestrálnych projektoch, zadaniach, záverečných a diplomových prácach ako aj práca na projektových a grantových úlohách.

· Vedúci školiteľ a konzultant denných a externých študentov.

	PROJEKTY (KOORDINÁTOR, SPOLURIEŠITEĽ)

1. Riešiteľ projektov VEGA: Princípy profilácie a kooperácie multirobotických systémov. (2009-2011)

2. Riešiteľ projektov KEGA: E-learning robotiky s implementáciou virtuálneho laboratória s diaľkovým riadením reálnych zariadení na báze internetu. (2009-2011)

3. Riešenie úloh aplikovaného výskumu MŠ SR: ZTS - Výskum modulov pre inteligentné robotické systémy. (2010-2013)

4. Riešenie úloh aplikovaného výskumu APVV: Komplexný modulárny robotický systém strednej generácie s vyššou inteligenciou. (2011-2014)

5. ITMS2014+: 313011T594 Výskum novej generácie materiálov, konštrukcií a technológií pre priemysel 21. storočia

6. ITMS 312011F928: Štartovací balík investičných prvkov do CŽV na TUKE

7. KEGA: 010TUKE-4/2020 Implementácia nových znalosti a inovatívnych prístupov do procesu výučby robotiky v intenciách Industry 4.

8. VEGA: 1/0389/18 Výskum a vývoj kinematicky redundantných mechanizmov



	ZAHRANIČNÉ POBYTY

· 2004 – Politechnika Krakowska, Krakow, Poľsko



	ČLENSTVÁ, OCENENIA

· Člen majstrovského tímu: Robotický futbal- Majster sveta 2010
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