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Definicie a zakladné rozdelenia vyrobnych strojov, poziadavky na vyrobné stroje.

Obrabacie stroje na opracovanie rotacnych obrobkov (sustruznicke stroje a obrabacie centra).
Zakladné technické parametre, princip ¢innosti a pracovné moznosti. Typické konstrukéné
rieSenia.

Obrabacie stroje na opracovanie skrinovych a plochych obrobkov (vitacky, vyvrtavacky,
frézovacie stroje a obrdbacie centrd). Zakladné technické parametre, princip ¢innosti a
pracovné moznosti. Typické konstrukcné riesenia.

Obrabacie stroje pracujuce priamociarym hlavnym reznym pohybom (hoblovacie, obrazacie

a pretahovacie stroje). Zakladné technické parametre, princip ¢innosti a pracovné moznosti.
Typické konstrukéné riesenia.

Obrabacie stroje na dokoncovacie sp6soby obrabania (brusky, honovacie a lapovacie stroje).
Zakladné technické parametre, princip ¢innosti a pracovné moznosti. Typické konstrukéné
rieSenia.

Tvarniace stroje pracujuce pokojnym tlakom (mechanické a hydraulické lisy). Zakladné technické
parametre, princip ¢innosti a pracovné moznosti. Typické konstrukéné rieSenia.

Tvarniace stroje na kovacie operacie (kovacie lisy, buchary). Zakladné technické parametre,
princip ¢innosti a pracovné moznosti. Typické konstrukéné riesenia.

Stroje na delenie materidlu — zakladné rozdelenie, principy ¢innosti, vlastnosti, oblasti pouZitia.
Priemyselny robot, Struktury priemyselnych robotov.

Translacné a rotacné pohybové jednotky v robotike.

Koncové efektory v robotike.

Rekonfigurovatelné a modularne Struktury v robotike a vyrobnej technike.

Kinematické Struktury robotov s paralelnou kinematikou.

Kolaborativna robotika, bezpec¢nost kolaborativnych robotov.

Tekutinové pohony pouzivané vo vyrobnej technike.

Vyrobné zariadenia na baze aditivnej vyroby.

Progresivne trendy v aditivnej vyrobnej technike.

Virtudlna realita a zmiesana realita vo vyrobnych procesoch.
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