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1. Servisna robotika — kategorizacia robotickych zariadeni, charaktristika, prevadzka a metodika
nasadzovania servisnych robotov (SR).

2. SR -—systémovy model SR, metodika vyberu SR.

3. Mobilné SR (MSR) kolesové — koncepcia, mechanika pohybu a aplikacie.

4. MSR pasové - koncepcia, mechanika pohybu a aplikacie.

5. MSR kracajuce - koncepcia, mechanika pohybu a aplikacie.

6. MSR ostatné - koncepcia, mechanika pohybu a aplikacie.

7. MSR z pohladu riadenia — moZnosti, Struktura.

8. MSR akény subsystém — typy pohonov, priklady a ich aplikacia.

9. MBSR senzoricky subsystém — systémové rozdelenie, priklady a ich aplikacia.

10. MSR kognitivny subsystém — lokalizacia, mapovanie, navigacia.

11. VyutZitie tedrie multiagentovych systémov v mobilnej robotike — zakladné pojmy, typy

agentov a ich Struktara v systéme.
12. Vyutzitie vyvojového softvéru FlowCode pri vyvoji MSR.
13. Modelovanie MSR vo FlowCode a v externych aplikacidch (SolidWorks).
14. Realizacia simula¢ného procesu robota.
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