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S pozdravom

. Zakladné pojmy a definicie priemyselnej robotiky

. Pohonové a transformaéné systémy priemyselnych robotov
. Koncové efektory priemyselnych robotov

. On-line a off-line programovanie priemyselnych robotov

. Funkcie a parametre priemyselného robota

. Bezpelnost robotickych systémov

. Robotické systémy pre paletizaciu

. Robotické systémy pre zvaranie

. Klasifikacia kinematickych Struktur priemyselnych robotov

. Kolaborativne roboty

. MSR — mobilny servisny robot, definicia, pracovné tlohy a poZiadavky, definujte servisny scendr
. Rozdelenie SR, zakladné pohybové vilastnosti MSR

. Zakladné subsystémy SR a ich popis

. PoZiadavky na MSR - kolesovy, rozdelenie kolesovych MSR

. Stabilné a nestabilne kolesové koncepcie

. Hlavné a vedfajsie funkcie napravy a ich rozdelenie

. Koncepcia mobilného servisného robota na pasovom podvozku, zakladné komponenty pasu
. MSR — kracajlce, popis, rozdelenie, biologické modely

. Lietajuce, plavajlce, lezlce servisné roboty - definicie, priklady, aplikacie, biologické modely
. Multiagentové robotické systémy
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