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Jednosmerné motory pouzivané v MSR a ich aplikacia
Krokové motory pouZivané v MSR a ich aplikacia

BLDC motory pouzivané v MSR a ich aplikacia
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Mobilny servisny robot (MSR) — schéma, subsystémy, tlohy, pohybové viastnosti
MSR kolesovy — funkcie, poZiadavky, koncepcie, rozdelenie naprav

MSR pdsovy — funkcie, zakladné komponenty, typy modulov pasov, koncepcie
MSR kracajuci — funkcie, mechanizmy, koncepcie, vyhody a nevyhody

Akény subsystém MSR — typy pouZivanych pohonov a ich navrh, aplikicia

Interny senzoricky subsystém MSR — funkcia, typy senzorov a ich aplikacia
. Externy senzoricky subsystém MSR — funkcia, typy senzorov a ich aplikacia

. Modelovanie simulacnych objektov vo Flowcode a v externych aplikaciach — postup a

12. Realizacia simula¢ného procesu pohybu robota: Struktira, vyhody, nevyhody
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