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. Kinematicka analyza priemyselného robota s TTT Struktirou a $truktirou dvojramenného robota.
. Transformacneé systémy vyuzivané v robotickej technike.

. Kinematicka analyza priemyselného robota s RRT Struktirou a Strukttrou typu SCARA.

. Elektrické pohony pouzivané v robotickej technike.

. Kinematicka analyza priemyselného robota s RRR a RTT $trukttirou.

. Translacné a rotacné pohybové jednotky v robotickej technike.

. Rekonfigurovatelne a moduldrne Struktury robotov.

. Kinematické Struktury robotov s paralelnou kinematikou.
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. Koncové efektory pre manipulaciu s materidlom.

10. Tekutinové pohony pouzivané v robotickej technike.

11. Robotické systémy pre bodové zvaranie, technologické hlavice.

12. On-line a off-line sp6soby programovania robotov.

13. Funkcie, vlastnosti a klasifikacia kinematickych struktir priemyselnych robotov.
14. Kolaborativna robotika, bezpecnost kolaborativnych robotov.

15. Struktura priemyselného robota, bodové a drahové riadenie.

16. Prevodove systémy vyuzivané v robotickej technike.

17. Metoddy pre kalibraciu robotov a kalibraciu nastrojov.

18. Suradnicové systémy robotov a nastavovanie externych baz robotov.

19. Robotické systémy pre obliukové zvéranie.
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