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PREDHOVOR

Fyzikalne deje v technike a v prirode st casto vel'mi zlozité a pri ich $tudiu je vyhodné
javy, ktoré mozno Studovat relativne samostatne, vyclenovat zo skdmania celého
komplexného systému a pracovat s nimi zvlast. Jednou z takychto oblasti je sféra vyskumu
kmitania mechanickych sustav.

Kmitanie hra oddavna kldcova ulohu v strojarstve azvysSovanie vykonu a rychlosti
strojov a procesov jeho ddlezitost len zvyrazinuje. Potlacenie a elimindcia neziaduceho
kmitania ide ruka v ruke s dokonalou znalostou podstaty uvedeného fyzikdlneho procesu,
kde ide v principe o neustile zmeny kinetickej a potencidlnej energie systému. Cielom tejto
ucebnice je oboznamit Ccitatela sjednotlivymi formami kmitania mechanickych systémov,
rovnicami, ktoré ich popisuju, spésobmi ich rieSenia aich vyznamnymi charakteristikami.
Citatelovi predstavuje rézne metédy a techniky, ktoré mézu poslizit pre modelovanie,
analyzu, navrh, modifikaciu a znizovanie kmitania strojov a zariadeni.

Publikdcia je ucebnicou rovnomenného predmetu vyucovaného vdruhom stupni
inzinierskeho Studia v Studijnom programe Aplikovand mechanika avyuzitd bude 1ipri
vyucbe predmetu Riadené kmitanie v Studijnom programe Mechatronika. U¢ebnica obsahuje
informacie tykajice sa kmitania strojnych sucasti, t.j. problematiky, ktord ma vyznamny
vplyv na Zivotnost a kvalitu strojov a zariadeni.

Autori d’akuju Studentom Katedry aplikovanej mechaniky a strojného inZinierstva
Strojnickej fakulty Technickej univerzity v KoSiciach, menovite Ing. Tomasovi Kulovi a Bc.
Adamovi Kal'avskému za elektronické spracovanie obrazkov. Pod'akovanie patri tiez Ing. Eve
DzuriSovej a Alene Nudzikovej za prepis textu casti publikacie.

Ucebnica bola vypracovana vramci rieSenia projektu Ministerstva Skolstva, vedy,
vyskumu asSportu Slovenskej republiky KEGA 054TUKE-4/2014 ,Vyuzitie modernych
numerickych metéd mechaniky ako zakladu vedeckého konStruovania pre rozvoj
vedomostnej bazy studentov druhého a tretieho stupna vysokoskolského studia“.

Verime, Ze ucebnica bude vitanou pomodckou nielen pre Studentov technickych
univerzit, ale i projektantov, konStruktérov a ostatnych pracovnikov v praxi.

Kosice, 12.9.2016 Autori




