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PREDHOVOR

Obsah tychto uéebnych textov napiiia osnovu predmetu Dynamika v druhom roéniku
bakalarskeho Studia Strojnickej fakulty TU KosSice v Studijnych programoch Vseobecné
strojarstvo a Mechatronika. Ucebné texty moézu vyuzit' aj Studenti inych Studijnych
programov.

V kazdej kapitole je uvedeny stru¢ny prehl'ad zakladnych vzt'ahov, po ktorom
nasleduju rieSené a nerieSené priklady s vysledkami. Riesené priklady su s komentarom,

ktory Citatel'ovi pomoze zorientovat sa v danej problematike.

Dve kapitoly, rieSenie mechanickych sustav a kmitanie, obsahujii aj rieSené ulohy
S vyuzitim programovych balikov MSC.Adams a Matlab. Pochopitel'ne, nebolo mozné
Vv tychto prikladoch uvéadzat’ cely postup rieSenia, pretoze by to bolo znac¢ne ndrocné
Z hladiska rozsahu.

Ucebné texty obsahuju priklady, ktoré patria do oblasti technickej aplikacie dynamiky
ako sucasti fyziky.

Existuje dostatok literatary, aj s rieSenymi tlohami z oblasti mechaniky, dynamiky,
technickej mechaniky, zdlezi len na moznostiach (jazykové znalosti, pristup ku
knizniciam), snahe zaujemcu, do akej $irky a do akej hibky pojde pri $tadiu a aplikovani
poznatkov z dynamiky.
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aplikovanej mechaniky a mechatroniky za podporu pri vydani tohto u¢ebného textu.
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